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1  WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach zamierzenia
inwestycyjnego pt: ,Budowa odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonéw i

samochoddéw w Zaktadzie Gérniczym Janina w Libigzu”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako cze$¢ dokumentéw

przetargowych w zamawianiu i wykonaniu robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych Specyfikaci a Techniczn g

Przedmiotem zamierzenia inwestycyjnego sg istniejgce przebudowywane oraz nowe
obiekty Zaktadu Gorniczego Janina w Libigzu.
Zakres zamierzenia inwestycyjnego obejmuje przebudowe istniejgcych obiektow
oraz budowe nowych na terenie Zaktadu Goérniczego Janina w Libigzu odstawy
tasmowej kamienia ze zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig
zatadunku kamienia do wagonow i samochodéw.
Specyfikacje Techniczng opracowano w ukfadzie wielobranzowym w branzach:

» Technologiczno — Maszynowej

« Budowlanej

* Instalacyjnej

* Elektrycznej
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Etap | inwestycji obejmuje:

1. Przebudowa obiektu kompleksowego — 72601
Demontaz istniejgcego mostu przenosnikowego — 71313
Stacja przesypowa — 72131
Most przenosnikowy — 71363/1
Budowa ( cz. |') stacji przesypowej — 72102
Demontaz istniejgcego mostu przenosnikowego - 71325
Most przenosnikowy — 71364/1
Zbiornik kamienia — 70703

© N o o Bk~ WD

1.4 Informacje o terenie budowy

Wymagania ogdélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje rob6t zgodnie z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego,
Polskimi Normami, Dziennikami Ustaw, a takze aktualng wiedzg techniczna.
Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania do istniejgcych
warunkow

w terenie i na obiektach, lub zastgpienia zaprojektowanych materiatdbw innymi
o identycznych lub lepszych parametrach przyjetych w projekcie. Wszelkie zmiany
| odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowacé
obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji.

Od chwili przejecia od Inwestora placu budowy Wykonawca odpowiedzialny jest
za ochrone rob6t oraz mienia Zamawiajgcego. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy

utrzymanie wykonanych rob6t do czasu zakonczenia odbioru koncowego robot.

Prace towarzyszgce i tymczasowe

W trakcie prowadzenia prac nalezy zwracaé¢ szczegllng uwage na istniejgce
zagospodarowanie i uzbrojenie wystepujace w rejonie robot.
Wszystkie prace zwigzane z wykonaniem zadania powinny zosta¢ ujete w cenie

jednostkowej dla danego rodzaju robot.
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Przekazanie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia harmonogramu robot. Inwestor

przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie ustalonym w umowie. Pobor wody

I energii dla potrzeb budowy nastgpi z miejsca wskazanego przez Zamawiajgcego.

Wykonawca wykona z materialdw wiasnych opomiarowanie punktow poboru energii

elektrycznej i wody. Po zakonczeniu rob6t Wykonawca usunie na wihasny koszt

ww. punkty pomiarowe. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania, na wiasny kosz

zaplecza dla swoich potrzeb, w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego.

W terminie 14 dni przed ustalonym umownie terminem rozpoczecia robét Wykonawca

dostarczy Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty :

- oswiadczenie kierownika budowy i kierownikdw rob6t o podjeciu obowigzkéw
na budowie,

- kserokopie uprawnien budowlanych kierownika budowy i kierownikow robot
z aktualnym poswiadczeniem o przynaleznosci do Okregowej lzby Inzynierow

Budownictwa.

Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca wykona na wiasny koszt ogrodzenie placu budowy w sposéb uzgodniony
z inspektorem nadzoru. Zabezpieczenie i dozorowanie budowy w trakcie realizacji

robét obcigza Wykonawce.

Zabezpieczenie intereséw 0sd6b trzecich

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialnos¢ odszkodowawczg w stosunku do
Zamawiajgcego oraz 0sOb trzecich z tytutu szkdéd wyrzgdzonych przy realizacji
przedmiotu zamowienia. Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wszystkie
powszechnie obowigzujgce przepisy , ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z realizacjg robot. Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za przestrzeganie
ww. przepiséw. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych lub innych praw
wilasnosci | bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich wymagan
prawnych dotyczgcych wykorzystania opatentowanych rozwigzan projektowych,
urzgdzen , materiatdbw lub metod. Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje

nastepstwa finansowe lub prawne to w catosci obcigzg one Wykonawce.
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Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnosci publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym
prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi
uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj
koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnosé.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzeh na powierzchni budynku
i w jego sasiedztwie. Wykonawca zapewni w czasie trwania robdt wilasciwe

oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen.

Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ , w czasie prowadzenia robot, wszelkie
przepisy ochrony srodowiska naturalnego. Stosowany sprzet nie moze powodowacé
zniszczen w srodowisku naturalnym.

Optaty i kary za przekroczenie norm, okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczgcych srodowiska, obcigzajg Wykonawce.

Wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robo6t, a wynikajgce z zaniedban

w czasie realizacji robot obcigzajg Wykonawce.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowej. Na terenie
budowy Wykonawca rozmiesci sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy. Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sOb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jego dziatalnoscig. Wykonawca odpowiadac bedzie za straty spowodowane
przez pozar wywotany przez osoby trzecie i powstaly w wyniku zaniedban

w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiecznych.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepiséw dotyczgcych BHP.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby prace byly wykonywane

przez pracownikbw  posiadajgcych odpowiednie kwalifikacje zawodowe
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oraz posiadajgcych aktualne badania lekarskie i przeszkolenie w zakresie BHP -
szczegOlnie przy pracach na wysokosci i przy $rodkach szkodliwych dla zdrowia
(chemikaliach). Wykonawca zapewni wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce , socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie. Wykonawca powinien wyznaczy¢ strefy niebezpieczne, odpowiednio je

ogrodzi¢ i oznakowaé. Zapozna pracownikow z planem ewakuacyjnym .

2.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH

Akceptowanie uzytych materialow

Wszystkie roboty zawarte w kontrakcie Wykonawca zrealizuje z materiatdbw wtasnych
(zakupionych przez siebie). Materialy przewidziane do wbudowania w ramach
niniejszego zamowienia powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm
technicznych, aprobat technicznych, sSwiadectw dopuszczenia do stosowania
w budownictwie, swiadectw higienicznych i innych okreslonych w ustawie Prawo
Budowlane.

Przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
wbudowywanych materiatéw z podaniem zrodta wytwarzania i odpowiednie dokumenty
potwierdzajgce jakos¢ wbudowanych materiatow w celu zatwierdzenia przez inspektora

nadzoru.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy. Zastosowanie materialtbw bez akceptacji inspektora nadzoru
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko liczgc sie z tym, ze roboty nie zostang przyjete

| zaptacone.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH
DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktory

nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdét i bedzie
gwarantowa¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w PB i ST.
Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie

jednostkowej robdt, do ktérych sprzet ten jest przeznaczony Koszty transportu sprzetu
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nie podlegajg oddzielnej optacie. Zastosowany sprzet (np. wyciggi lub windy budowlane
podlegajgcy przepisom o dozorze technicznym, powinien posiada¢ aktualne
dokumenty dopuszczajgce go do eksploatacji. Wyzej wymieniony sprzet powinien mie¢
trwaly i wyrazny napis okreslajgcy jego parametry techniczne (nosnosc¢, dopuszczalny
udzwig itp.). Do obstugi sprzetu nalezy zatrudnia¢ osoby posiadajgce ku temu stosowne
uprawnienia. Narzedzia uzywane na budowie powinny by¢ przystosowane
do wykonywania danego rodzaju robot i kontrolowane zgodnie z instrukcjg producenta.
Zabrania sie stosowania sprzetu lub narzedzi wyeksploatowanych i uszkodzonych.
Zabrania sie stosowania sprzetu i urzadzen bez uwidocznionego producenta.
Zastosowane $rodki i urzgdzenia transportowe powinny by¢ przystosowane

do transportu danego rodzaju materiatow.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

0Oqoblne zasady wykonywania rob6t

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosc
stosowanych materiatdbw i wykonywanych robdét, za ich zgodnos¢ z PB, wymaganiami
ST oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Decyzje i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Inspektor upowazniony jest do inspekcji wszystkich robo6t i kontroli wszystkich
materiatdw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Decyzje Inspektora
dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot oparte bedag

na wymaganiach sformutowanych w umowie, ST, PN iinnych normach i instrukcjach.

5. KONTROLA ROBOT

Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakos¢ materiatow. Minimalne

wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST i normach.
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Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm
i instrukcji. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badan. Po wykonaniu
pomiaru lub badaniu Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez
Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane Inspektorowi

na kazde zagdanie.

Atesty jakos$ci materialdow

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich peing
zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.

Atesty i legalizacje przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane Inspektorowi
na kazde zgdanie.

6. WYMAGANIA DOTYCZACY OBMIAROW ROBOT
Obmiary robot wykonywa¢ wg przedmiaru robot.

7. ODBIOR ROBOT

Nalezy dokona¢ nw. odbiory:

» odbiory robot zanikajgcych,

» odbiory czesciowe elementéw robdt,
» odbidr koncowy,

» odbior gwarancyjny.

Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na koncowej ocenie jakosci
i ilosci wykonywanych robo6t. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos$é
do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie niezwiocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 7 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy

i powiadomienia Inspektora nadzoru.
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Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
robét dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie , nie pézniej jednak niz  w ciggu
7 dni od daty zgtoszenia, wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora
nadzoru.

Odbidr koncowy

Odbi6ér kohcowy polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci .Catkowite zakonczenie robdt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora nadzoru. Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem
do dziennika budowy Inspektor nadzoru. Wykonawca przekaze w dniu zgtoszenia
Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajgcy dokumenty zgodnie
z wykazem w pkt. ,Dokumenty odbioru ostatecznego".

W terminie 7 dni od daty potwierdzenia gotowosci do odbioru Inwestor powiadomi
pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru. Komisja odbiorcza dokona oceny
jakosciowej oraz zgodnosci wykonanych robot z ST i PN.

Odbiér gwarancyjny

Odbiér gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior gwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

Dokumenty odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca przedstawi nastepujgce dokumenty :
— dziennik budowy (jezeli wymagajg tego przepisy Prawa Budowlanego),
— obmiar robdt,
— kosztorys koncowy (w zaleznosci od formy rozliczenia),
— dokumenty potwierdzajgce jakos¢ wbudowanych materiatow,
— protokoty odbioru robot zanikajgcych,
— oswiadczenia os6b funkcyjnych zgodnie z Prawem Budowlanym,

— inne dokumenty wymagana przez Inwestora.

2011




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

NUMER PROJEKTU

CP/259PB

STRONA

12

8. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawg pfatnosci jest Umowa zawarta miedzy Wykonawcg i Inwestorem. Podstawg

wystawienia faktury jest podpisany przez obie strony bez uwag protokét zdawczo-

odbiorczy zakresu wykonanych robot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

— BRANZA BUDOWLANA
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Grupa Klasa Kategoria rob6t
ST- brama budowlana
Roboty w zakresig 45111100-9 | Roboty w zakresie burzenia
Przygotowanie burzenia i rozbiorki 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowanja
45.1 | terenu pod 45.11| obiektéw terenu pod budogvi roboty ziemne
budowe budowlanych; roboty 45112000-5 | Roboty w zakresie usuwania gleby
ziemne 45113000-2 | Roboty na placu budowy
45 21 Roboty budowlqne W 45013951-7 Roboty budowlane_ W,zakresie budoywy
zakresie budynkow przemystowych obiektéw budowlanych
45 22 Roboty irzynieryjne i 45293000-6 Roboty __budowlane w  zakres|e
budowlane konstrukcji
Roboty w zakresie 45254100-3 | Roboty budowlane dla gérnictwa
instalowania,
wydobycia produkcji
Roboty 45.25 EL%ZO\?\/F: noyv(\:/% obiektow 45259900-6 | Modernizacja zaktadow
budowlane  w przemystu naftowego
zakresie i gazowniczego
wznoszenia Wykonywanie pokry i konstrukcji
kompletnych 452610004 da%howy%h orazppod%bne roboty J
obiektow 45262100-2 | Roboty przy wznoszeniu rusztwa
45.2 | budowlanych 45262210-6 | Fundamentowanie
lub “ich czsci 45262211-3 | Whijanie pall
oraz roboty . 45262310-7 | Zbrojenie
W ;_akre3|e Roboty w zakresig 45262321-7 | Wyréwnywanie podtog
inzynierii . - : -
ladowej i wykonyqula pokry i | 45262340-6 Wstrzyk|wa_n|e zaprawy
wodnej 45.26 kc_)nstrukql dachowych 45262350-9 | Betonowanie bez zbrojenia
i inne podobne roboty 45262360-2 | Cementowanie
specjalistycze 452624005 | WWnoszenie  konstrukcji  ze st
konstrukcyjnej
45262500-6 | Roboty murarskie
45262600-7 | Rine specjalne roboty budowlane
45262650-2 | Oktadziny
45262700-8 | Przebudowa budynkow
45262800-9 | Rozbudowa budynkow
Roboty w
45.3 _zakre3|e__ 45.32| Roboty izolacyjne 45321000-3 lzolacja cieplna
instalacji
budowlanych
45.41| Tynkowanie
45421110-8 Ins_talowanie metalowych drzwi i ram
Roboty w  zakresi 0k|ennych_ -
zakladania  stolark| 45421125-6 | Instalowanie okien z  tworzyw
Roboty 45.42 budowlanei sztucznych . . -
, . j ora
wkanczenlovv_e roboty ciesielskie 45421134-2 Instalowan!e .dI‘ZWI drc_awnlanych
454 | w zakresie 45421141-4 | Instalowaniianek dzialowych
obiektéw 45421146-9 | Instalowanie sufitbw podwieszanych
budowlanych ¢ 44 Efkﬁ’;’gkiema'ars"'e 45442100-8 | Roboty malarskie
45442200-9 | Naktadanie powtok antykorozyjnych
45450000-6 Roboty budowlane wykizeniowe,
pozostate
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ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU
POD BUDOWE

l. PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE KOD - 45100000-8

1.1 Umieszczenie tablicy informacyjnej

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektorem Nadzoru.
Tablice te bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robét. Tablica informacyjna oraz ogtoszenie zawierajgce dane dotyczace
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia winna zawiera¢ elementy zgodnie z
Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953) oraz
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27sierpnia 2004 r. zmieniajgcego
rozporzgdzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej
oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. Nr 198, poz. 2042).

1.2 Ogrodzenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu. Teren budowy powinien by¢ odpowiednio oznakowany
i zabezpieczony przed dostepem 0s0b trzecich, a ponadto oswietlony w nocy.

W przypadku przerwania rob6t np. na czas nocy, terenu budowy nie mozna pozostawic
bez dozoru zwlaszcza, kiedy roboty i zastosowane urzgdzenia zagrazajg zyciu.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze dla dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,

ze jest wigczony w cene umowng chyba, ze umowa postanowi inaczej
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np.: dla realizacji organizacji ruchu na czas budowy, zgodnej z projektem.

1.3 Wytyczenie geodezyjne

Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy wytyczy¢ geodezyjnie usytuowanie
fundamentow oraz rzgpia wg. wymiarow podanych na planach zagospodarowania
terenu zawartych w dokumentacji technicznej nawigzanych do istniejgcych elementow
zagospodarowania.

Wytyczenie w terenie i utrwaleniu na gruncie, zgodnie z wymogami projektu
budowlanego, podlegajg geodezyjne elementy okreslajgce usytuowanie w poziomie
oraz posadowienie wysokosciowe budowanych obiektow, a w szczegolnosci:

1) gtéwne osie obiektow budowlanych naziemnych i podziemnych,

2) charakterystyczne punkty projektowanego obiektu,

3) state punkty wysokosciowe- repery.

Prace winny by¢ prowadzone przez uprawnionego geodete z uzyciem atestowanych
urzgdzen geodezyjnych.

Wykonawca prac geodezyjnych stwierdza wykonanie czynnosci przez dokonanie
odpowiedniego wpisu w dzienniku budowy.

Koszt obstugi geodezyjnej nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest

wigczony w cene umowng chyba, ze umowa postanowi inaczej.

1 ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTA ZOWE, KOD - 45200000-9

2.1  Zakres rob6t

Roboty demontazowe i wyburzeniowe:

- demontaz mostu przenosnikowego 71325
- demontaz mostu przenosnikowego 71313
- demontaz elementéw stalowych w obrebie Obiektu kompleksowego 70601

- demontaz elementéw stacji 72102 dla etapu |
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2.2 Materialy pochodz ace z rozbiérki

Z rozbidrki bedg pochodzic:
e gruz betonowy,
e gruz ceglany,

» zlom stalowy,

2.3 Sprzet

Do demontazu i transportu konstrukcji nalezy uzywaé miotdw pneumatycznych,
kilofow, toméw, pit do metali drewna i zelbetu, wciggarek, dzwignikéw, podnosnikow,
rusztowan i innych urzadzen.

Wszelkie urzgdzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy podlegajgce przepisom o dozorze
technicznym powinny by¢ dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami uprawniajgcymi

do ich eksploataciji.

2.4 Transport

Elementy moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu. Odwiezienie drewna,
zlomu, i gruzu na odpowiednie sktadowiska. Nie nalezy uzywac¢ gruzu do ponownego

zuzycia w poditozu posadzek.

2.5 Wykonanie robot

Prace rozbiérkowe wykonywac¢ przy uzyciu sprzetu mechanicznego i recznie.

Przy rozbidrkach elementow konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie przestrzegaé
przepisow BHP i wykona¢ stosowne zabezpieczenia.

Ze wzgledu na rozmiary obiektu, nalezy przewidzie¢ mozliwos¢ wykonania prac

etapowo.

2.6 Kontrola jako sci

Kontrola polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanych wyburzen i demontazu

oraz sprawdzeniu braku zagrozenh na miejscu po ich wykonaniu.
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2.7 Jednostka obmiaru

Jednostkami obmiaru sa:
« dla konstrukcji zelbetowych — m®
« dla muru, oktadzin, posadzek, tynkéw — m?
» dla konstrukgcji stalowych —t

+ dla drzwi i okien — szt.

2.8 Odbior robot

Odbioru robét dokonuje go Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy.

2.9 Przepisy zwi azane

Szczegotowe przepisy z zakresu warunkoéw BHP przy robotach rozbiorkowych — Rozp.
Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28 marca 1972 r. — Dz.U. nr 13,

poz. 93 z pAzniejszymi zmianami.

1. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA
OBIEKTOW BUDOWLANYCH — TECHNOLOGIA 452100000-9

3.1. Roboty ziemne

3.1.1 Wykopy i zasypy

Wykopy nalezy wykonac jako:
— szerokoprzestrzenne pod fundamenty stacji przesypowych oraz zbiornika
— jamiste — pod fundamenty mostow przenosnikowych
— liniowe — dla sieci instalacyjnych.
Normy
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.

2011




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA NUMER PROJEKTU STRONA
| ODBIORU ROBOT CP/259PB 21

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

3.1.2 Roboty ziemne

Roboty ziemne nalezy rozpoczg¢ od gtebienia wykopow pod obiekty fundamentowe
najgtebsze. W przypadku wystgpienia wody gruntowej nalezy wykop odwodni¢. Sposob
odwodnienia, ilos¢ prac oraz efekt winien by¢ odnotowany przez kierownika budowy
w dzienniku budowy i dzienniku pompowania wody.

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ w sposéb reczny i mechaniczny. Wykop mechaniczny
prowadzi¢ do gtebokosci ok. 20cm. ponad rzedng projektowg dna wykopu. Pozostate
20cm nalezy dokopac recznie, zwracajgc uwage, aby nie przegtebi¢ wykopu. Miejscowe
przegtebienia wyrownywa¢ materiatem sypkim ( piasek, posypka) i dokiadnie ubic.
Roboty ziemne prowadzi¢ recznie rowniez w sasiedztwie istniejgcych obiektéw,

przebiegajgcych w gruncie sieci elektrycznych i instalacyjnych.

3.1.3 Wykopy nieobudowane
Wykopy nieobudowane o $cianach pionowych albo o nachyleniu wiekszym

od bezpiecznego, bez podparcia lub rozparcia mogg by¢ wykonywane:

gruntach nienawodnionych, z wyjgtkiem ekspansywnych itow,

gdy teren nie jest osuwiskowy,

gdy przy wykopie, pasie o szerokosci réwnej gtebokosci, naziom nie jest

obcigzony,

gtebokos¢ wykopu nie przekracza:1,0 m

Wykopy ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu nalezy wykonywaé wéwczas, gdy

nie sg spetnione warunki jw. i gdy nie przewiduje sie podparcia lub rozparcia scian.

Jezeli w projekcie nie ustalono inaczej, dopuszcza sie stosowanie bezpiecznych skarp

o nachyleniu 1:1 wykopoéw tymczasowych o gtebokosci do 2,0 m:

W przypadku wykopow ze skarpami o0 bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ spetnione

nastepujgce wymagania:

a) w pasie przylegajagcym do gornej krawedzi skarpy, o szerokosci réwnej trzykrotnej
gtebokosci wykopu, powierzchnia terenu powinna mie¢ spadki umozliwiajgce tatwy

odptyw wody opadowej od krawedzi wykopu,
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b) naruszenie stanu naturalnego gruntu na powierzchni skarpy, np. rozmycie przez
wody opadowe, powinno by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen
w kazdym punkcie skarpy,

c) stan skarp nalezy okresowo sprawdzaé¢ w zaleznosci od wystepowania czynnikow

dziatajgcych destrukcyjnie (opady, mroz, itp.).

3.1.4 Wykopy obudowane

Jedli nie sg spetnione warunki dotyczgce wykopow nieobudowanych, to Sciany
wykopOw nalezy zabezpieczyé przed osunieciem sie gruntu obudowg z podparciem
lub rozparciem. Nalezy przy tym uwzgledni¢ wszystkie mozliwe oddziatywania i wptywy,
ktore mogg naruszy¢ statecznos¢ scian wykopu i ich obudowy.

Przy wykonywaniu wykopow obudowanych (podpartych lub rozpartych) powinny by¢
zachowane nastepujgce wymagania:

a) goérne krawedzie elementéw przysciennych powinny wystawa¢ ponad teren
co najmniej 10 cm dla ochrony przed wpadaniem do wykopu gruntu lub innych
przedmiotow,

b) rozpory powinny by¢ trwale umocowane w sposob uniemozliwiajgcy ich spadniecie,
c) powinny by¢ zapewnione odpowiednio przystosowane awaryjne wyjscia z dna
wykopu,

d) w kazdej fazie robot pracownicy powinni znajdowa¢ sie w obudowanej czesci
wykopu,

e) w razie potrzeby dokonywania posredniego przerzutu urobku nalezy w pionie
zbudowac¢ pomosty.

Statecznos¢ obudowy musi by¢ zapewniona w kazdym stadium robot, od rozpoczecia
wykopu i konstruowania obudowy do osiggniecia projektowanego dna wykopu,
a nastepnie do catkowitego zapetnienia wykopu i usuniecia obudowy.

Ukopany grunt powinien by¢ niezwlocznie przetransportowany na miejsce
przeznaczenia lub na odktad przewidziany do zasypania wykopu po jego zabudowaniu.

Sktadowanie ukopanego gruntu bezposrednio przy wykonywanym wykopie jest
dozwolone tylko w przypadku wykopu obudowanego, gdy obudowa zostata obliczona

na dodatkowe obcigzenie odktadem gruntu.
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Jesli w projekcie nie ustalono inaczej, zaleca sie zasypa¢ wykop gruntem uprzednio
wydobywanym z tego wykopu; materiat zasypki nie powinien by¢ zmarzniety ani
zawiera¢ zanieczyszczen (np. torfu, darniny, korzeni, odpadkéw budowlanych itp.
materiatdw). Zasypywanie wykopu nalezy wykonywaé warstwami, ktére po utozeniu
powinny by¢ zageszczone; migzszos¢ warstw zasypki powinna by¢ wybrana zaleznie
od przyjetej metody zageszczania. Nasypywanie warstw gruntu i ich zageszczanie
w poblizu $cian obiektow powinno by¢ dokonywane w taki sposéb, aby nie
spowodowato uszkodzenia sciany lub izolacji wodochronnej, albo przeciwwilgociowej,
jesli taka zostata wykonana. Jezeli w zasypywanym wykopie znajduje sie przewdd

lub rurocigg, to uzyty materiat i sposéb zasypania nie powinien spowodowac
uszkodzenia lub przemieszczenia przewodu, ani uszkodzenia izolacji (wodochronnej,
przeciwwilgociowej, cieplnej). Rozbiorka obudowy $cian lub skarp wykopow powinna
by¢ przeprowadzona etapowo, w miare zasypywania wykopu, poczynajgc od dna.

Obudowe $cian wykopow mozna usungé¢ za kazdym razem na wysoko$¢ nie wiekszg
niz 0,3 m. Pozostawienie obudowy w gruncie jest dopuszczalne tylko w przypadku
braku technicznych mozliwosci jej usuniecia lub wtedy, gdy wydobywanie elementow
obudowy zagraza bezpieczenstwu pracy albo konstrukcji wykonywanego

lub sgsiedniego obiektu.

3.2 Roboty ziemne w okresie mrozéw

W okresie mrozow mozna wykonywaé¢ tylko nasypy z gruntow niespoistych,
przy zachowaniu warunkéw specjalnych, determinujgcych prawidtowe wykonanie
nasypu o wymaganym zageszczeniu.

W okresie mrozow grunt nalezy odspaja¢ w sposob ciggty, aby nie przemarzat.

W przypadku dtuzszych przerw (ponad 2 godziny) odstoniete powierzchnie robocze
powinny by¢ przykryte odpowiednim materiatem ochronnym lub pozostawiong albo
nasypang warstwg spulchnionego gruntu.

Teren, na ktorym przewiduje sie wykonanie wykopow w okresie mrozéw, powinien by¢
zabezpieczony przed przemarzaniem.

W okresie mrozéw nie powinno by¢ wykonywane wyréwnywanie skarp i dna wykopu

w gruntach spoistych.
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3.3 Odbidér rob6t ziemnych

Powinien zosta¢ dokonany pod katem zgodnosci rzednych wykonania materiatow

dokumentacji budowlane;j.

3.4  Przepisy zwi gzane z realizacj g i odbiorem robat:
— Rozporzadzenie M.P i P.S. z 26.09.1997r. ( Dz. U. Nr 129 poz. 844) w sprawie

0golnych przepisow BHP,

— PN-86/B-02480 Grunty budowane okreslone symbolami podziatu gruntow,

- PN - 83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne wymagane przy
odbiorze.

— PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezp. budowli.

— PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

— PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociggowo -

kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykopow.

4. KONSTRUKCJE

4.1 Roboty betonowe i zelbetowe
41.1 Zakres robot

Roboty betonowe i zelbetowe wystepujg przy:

a) wykonaniu fundamentoéw Mostéw przenosnikowych 71364/1 oraz 71363/1

b) wykonaniu fundamentéw dla przebudowy Stacji przesypowych 70102 oraz 72131
¢) wykonaniu fundamentéw dla Zbiornika 70703

c) wykonaniu ptyt stropowych Zbiornika 70703

d) wykonaniu ptyt stropowych Stacji przesypowej 70102

e) wykonaniu ptyt stropowych Mostow przenosnikowych 71364/1 oraz 71363/1

4.1.2  Zasada wykonania fundamentow

Fundamenty bezposrednie, tj.: tawy, ruszt jako monolityczne powinny przekazywac
obcigzenia na grunt catg powierzchnig podstawy. Przed przystgpieniem do prac nalezy
sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednej projektowanej dna wykopu i rzednej wykonanych roboét

ziemnych.
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4.1.3 Podto ze pod fundamenty

Koniecznos¢ wykonania podtoza piaskowo - zwirowego lub z chudego betonu i jego
grubos¢ wynika z wyliczeh konstrukcyjnych jest kazdorazowo okreslana

w dokumentacji budowlanej.

4.1.4  tawy iruszt fundamentowy

tawy i ruszt fundamentowy nalezy wykona¢ z betonu klasy C20/25 oraz C25/30
zbrojonego stalgklasy A-1l oraz A-lll Posadowienie faw i blokow fundamentowych na
chudym betonie przy zastosowaniu 2x papa na lepiku. Fundamenty pod zbiornik nalezy
wykonacw postaci ptyty zelbetowej o gr. 1,20m wykonanej z betonu C45/50 oraz dwoch
zdylatowanych stop zelbetowych o wymiarach 1,50m x 1,50m.

4.2 Transport mieszanki betonowej i czas zu  zycia

Srodki transportu mieszanki betonowej w trakcie przewozu nie powinny powodowadé:
a) naruszenia jednorodnosci mieszanki,
b) zmian w sktadzie mieszanki,

C) zanieczyszczen.

Dopuszczalny czas zuzycia mieszanki betonowej zalezny jest od temperatury

zewnetrznej otoczenia:

Temperatura zewnetrzna Najdtuzszy okres przetrzymywania mieszanki
+20C 10h

Powyzej +20C 1,00 +0,75h

ponizej +20C 1,5h

Przy ogrzewaniu mieszanki lub przy stosowaniu dodatkéw przyspieszajgcych

wigzanie 0,50h.

4.3 Ukladanie mieszanki betonowej w deskowaniu

Przed przystgpieniem do uktadania mieszanki nalezy:
a) wykonac¢ i sprawdzi¢ stan deskowan, usztywnien i pomostow,
b) wykonaé zbrojenie,

c) zwilzy¢ wodg $ciany stykajgce sie z mieszankg betonowa,
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d) rozmiesci¢ elementy kotwigce, rury i inne elementy do zabetonowania.

W trakcie uktadania mieszanki betonowej przestrzegac zasady, aby nie zrzucac jej
z wysokosci wiekszej niz 3 m, oraz:

a) stale obserwowac stan deskowania, aby nie dopusci¢ do zmiany ksztattu
konstrukciji,

b) zabezpieczy¢ utozong mieszanke przed nadmiernym odparowaniem (w czasie

upalnej pogody).

4.4 Zageszczanie mieszanki betonowej

W trakcie uktadania mieszanki betonowej w deskowaniu zalecane jest jej zageszczanie
wibratorem. W trakcie ukfadania mieszanki betonowej w fundamencie ptytowym

zalecane jest jej zageszczanie przy pomocy listwy wibracyjne;.

4.5 Przygotowanie zbrojenia

Do wykonania elementow zbrojenia nalezy stosowac nastepujgce urzgdzenia:

a) urzagdzenia do prostowania pretow,

b) nozyce zbrojarskie (reczne lub mechaniczne),

c) gietarka zbrojarska (reczna lub mechaniczna),

d) zgrzewarki bgdz spawarki.

Zbrojenie nalezy przygotowac scisle z materiatow ilosci okreslonych w dokumentacji
budowlanej.

Odktadanie odgietych pretéw przygotowanych do montazu powinno mie¢ miejsce
w spos6b uporzgdkowany niepowodujgcy uszkodzen, zalaman bgdz pomieszania.

4.6 Monta z zbrojenia

Montaz zbrojenia rozpoczg¢ od ukladania pretow o najwiekszej Srednicy. Zbrojenie
powinno sktadac sie z pretdéw nieprzerwanych na dtugosci jednego przesta lub elementu
konstrukcyjnego.

taczenie pretow ze stali klasy A-Il moze odbywacC sie za pomocg zgrzewania
doczotowego lub na zaktad. Dlugos¢ zakladu pretéw nalezy przyjmowac jako réwna,
co najmniej dtugosci zakotwienia.

Dlugo$¢ zakotwienia dla klasy stali A-Il przyjmowac wg dokumentacji budowlanej.

Prety powinny by¢ krzyzowane w rozstawie scisle podanej w dokumentacji budowlane;j.
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Dla zachowania prawidtowej odlegtosci (otuliny) zbrojenia od $ciany deskowanej nalezy
stosowac strzemiona dystansowe.

Zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowania. Zbrojenie powinno
by¢ trwale usytuowane w deskowaniu w sposob zabezpieczajgcy od uszkodzen

przemieszczania podczas betonowania.

4.7 t aczenie ze starym betonem

Powierzchnie starego betonu nalezy skuc i oczysci¢ az do odstoniecia kruszywa.
Powierzchnie kontaktowe nalezy pokry¢ srodkiem wigzgcym, ktérego typ musi byc¢
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Metody przygotowania zaprawy i srodka
wigzgcego powinny spetnia¢ pisemne instrukcje i zalecenia producenta oraz
odpowiada¢ szczegdélnym warunkom okreslonym w projekcie. Wymaga sie
od producenta srodkéw wigzgcych dostarczenia na pismie instrukcji stosowania.

4.8 Drobne naprawy

A. Wszystkie uszkodzenia wykonanych betonéw niezaleznie od tego czy sg
eksponowane, czy nie powinny by¢ naprawiane zgodnie z zaleceniami
niniejszego dzialu. Przed przystgpieniem do napraw wykonawca jest
zobowigzany uzyska¢ (poza okreslonymi wyjgtkami) zgode zarzgdzajgcego
realizacjg umowy co do sposobu wykonywania mieszanki przeznaczonej do
napraw. Przed przystgpieniem do betonowania Wykonawca powinien
przedstawi¢ zarzgdzajgcemu realizacjg umowy do akceptacji probki mieszanki w
stanie ptynnym. Powierzchnia zewnetrzna uzupetnien betonu powinna by¢
zgodna co do koloru i faktury ze stykajgcymi sie z nig powierzchniami betonu.

B. Przerwy robocze za wyjgtkiem miejsc wystepowania uszczelnien powinny byc¢
wypetnione bezskurczowg niemetaliczng zaprawg. Kolor zaprawy powinien byé
dopasowany do przylegajgcego betonu.

C. Powierzchnia uszkodzen i caly wadliwy beton ma by¢ usuniety az do odstoniecia
zdrowego betonu. W przypadku koniecznosci skuwania, krawedzie skucia majg
by¢ prostopadie do powierzchni betonu. Nie dopuszcza sie ostrych krawedzi.
Powierzchnia uszkodzeh ma by¢é wypetniony niemetaliczng bezskurczowg
zaprawg. Przed rozpoczeciem napraw i zamowieniem materiatdw nalezy okresli¢

technike naprawy, gdyz niektére srodki wigzgce nie nadajg sie do naprawy
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powierzchni pionowych. Wykonawca powinien jg przedstawi¢ przekonsultowac z
przedstawicielem producenta srodkow wigzgcych i zaprawy bezskurczowej oraz
uzyska¢ pisemne instrukcje co do sposobu naprawy uszkodzen i je przed

przystgpieniem do prac zarzgdzajgcemu realizacjg umowy do akceptacji.

4.9 Kontrola wykonania robot

Kontrola jakosci betonu winna odbywac sie w wytworni przez sprawdzenie:
— jakosci cementu, kruszywa, wody,
— jakosci mieszanki betonowej,
— wytrzymatos$ci na sciskanie,
— nasigkliwosci,
— wodoprzepuszczalnosci.

Dla kazdej partii betonu winno by¢ wystawione poswiadczenie o jego jakosci.

W zaswiadczeniu (atescie) nalezy podac:

— klase betonu,

— wyniki badan wytrzymatosciowych,

— wyniki badan dodatkowych (nasigkliwosci, wodoprzepuszczalnosci),

— okres produkcji.
Kontrole i odbior zbrojenia nalezy traktowac jako odbior robét zanikajgcych i dokonaé
po montazu, lecz przed zabetonowaniem. W szczegdlnosci nalezy sprawdzi¢ zgodnosé
z dokumentacjg budowlana:

— ilos¢ i Srednice pretow,

— ich rozstaw,

— zamocowanie w deskowaniu.

Odbior robdét zanikajgcych musi by¢ odnotowany w dzienniku budowy.

4.10 Przepisy i normy zwi azane

PN-88/B-0430 0 Cement. Metody badan. Oznaczenie cech fizycznych
PN-88/B-06000 Cement. Pobieranie i przygotowanie probek

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-81/B-06254 Domieszko uszczelniajgce do zapraw i betonbw cementowych

PN-74/B-06262 Nieniszczgce badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometryczna
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badania wytrzymatosci betonu na Sciskanie za pomocg miotka
Schmidta typu N
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
PN-78/B-06714.26  Kruszywa mineralne. Badania. @ Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych
PN-88/B-30000 Cement portlandzki
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw. Wymagania
| badania
PN-82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu
PN-76/M-59111 Wyroby $cierne. Scierniwo elektrokorundowe
BN-73/6736-01 Beton zwykly. Metody badan. Szybka ocena wytrzymatosci
na $ciskanie

PN-80/H-04310 Proba statyczna rozciggania metali
PN-72/H-84020 Stal weglowa konstrukcyjna zwykiej jakosci, ogélnego przeznaczenia.

Gatunki
PN-81/H-84023 Stal okreslonego zastosowania. Gatunki

5. KONSTRUKCJE STALOWE

51 Zakres robot

Wykonanie i montaz konstrukcji stalowej dotyczy elementéw:

a) stalowych elementéw konstrukcji Mostéw przenosnikowych 71363/1 oraz 71364/1
b) stalowych elementéw konstrukcji Zbiornika 70703

c) stalowych elementow konstrukcji Stacji przesypowej 70102 oraz Stacji 70131

d) stalowych elementéw przebudowy obiektu kompleksowego 70601

5.2. Materiaty

Ksztattowniki walcowane — stal S235JRG1 /St3SX/, S235JRG2 /St3SY/

Blachy stalowe trapezowe ocynkowane i powlekane.

Wiasnosci mechaniczne i technologiczne powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w PN-EN 10025:2002.:
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a) wady powierzchniowe — powierzchnia walcowki i pretow powinna by¢ bez peknig¢,
pecherzy i naderwan,

b) na powierzchniach czotowych niedopuszczalne sg pozostatosci jamy usadowej,
rozwarstwienia i pekniecia widoczne gotym okiem,

c) wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtrgcenia
niemetaliczne, wzery, wypukiodci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci
sg dopuszczalne jezeli mieszczg sie w granicach dopuszczalnych odchytek:

- nie przekraczajg 0,5mm dla pretbw o $rednicy nominalnej do 25mm,
zas 0,7mm dla pretéw o wiekszych srednicach.

5.3. Odbior stali na budowie

Odbiér stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien
by¢ zaopatrzony kazdy element lub partia materiatu. Atest powinien zawierac:

— znak wytwarcy,

— profil,

— gatunek stali,

— numer wyrobu lub partii,

— znak obrébki cieplne;.

Cechowanie materiatow wywalcowane na profilach lub na przywieszkach metalowych.
Odbior konstrukcji na budowie winien by¢é dokonany na podstawie protokotu
ostatecznego odbioru konstrukcji w wytworni wraz z oswiadczeniem wytworni,
ze usterki w czasie odbiorow miedzyoperacyjnych zostaly usuniete.

Cechowanie elementow wykonac farbg na elemencie.

54 Sprzet

5.4.1  Sprzet do transportu i monta zu konstrukcji

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac zurawi, wciggarek, dzwignikow,
podnosnikéw i innych urzgdzen. Wszelkie urzgdzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy
podlegajgce przepisom o dozorze technicznym, powinny by¢ dostarczone wraz

z aktualnymi dokumentami uprawniajgcymi do ich eksploatacji.
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5.4.2.  Sprzet do robot spawalniczych

Stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwia¢ wykonanie ztgczy zgodnie
z technologig spawania i dokumentacjg konstrukcyjng.
Spadki napiecia pradu zasilajgcego nie powinny by¢ wieksze jak 10%.
Eksploatacja sprzetu powinna by¢ zgodna z instrukcja.
Stanowiska spawalnicze powinny by¢ odpowiednio urzgdzone:
— spawarki powinny sta¢ na izolujgcym podwyzszeniu i by¢ zabezpieczone od
wpltywdw atmosferycznych,
— sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych
pomieszczeniach,
— stanowisko robocze powinno by¢é urzgdzone zgodnie z przepisami bhp
i przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywow atmosferycznych, oswietlone
z dostateczng wentylacja.
Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera Spawalnika.

55 Transport

Elementy konstrukcyjne moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed

uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5.6 Zasada wykonania konstrukcji stalowych

Konstrukcje stalowe sg najczesciej w catosci przygotowywane, scalone i montowane

bezposrednio na placu budowy.

5.7 Monta z i scalanie konstrukciji

Montaz i scalanie przygotowanych wczesniej elementow stalowych odbywa

sie w oparciu o dokumentacje konstrukcyjng przez spawanie, bgdz potgczenia
Srubowe. Klasa konstrukcji spawanej winna by¢ okres$lona w dokumentacii.

Szczeline miedzy elementami o nieukosowanych brzegach stosowac nie wiekszg

od 1,5 mm.
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5.8 Monta z konstrukcii

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng i przy udziale srodkow,
ktGre zapewnig osiggniecie projektowanej wytrzymatosci i statecznosci, ukiladu
geometrycznego i wymiaréw konstrukcji. Kolejne elementy mogg by¢ montowane po
wyregulowaniu i zapewnieniu statecznosci elementéw uprzednio zmontowanych.
Powtoki malarskie antykorozyjne wykonac zgodnie z PN-71/H-97053.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy naprawi¢ uszkodzenia elementow powstate
podczas transportu i skladowania.

Dopuszczalne odchyiki ustawienia geometrycznego konstrukcji:

Lp. Rodzaj odchyiki Dopuszczalna odchyika

1 odchylenie osi stupa wzgledem osi teoretycznej 5 mm

2 odchylenie osi stupa od pionu 15 mm

3 strzatka wygiecia stupa h/750 lecz nie wiecej niz 15 mm
4 wygiecie belki I/750 lecz nie wiecej niz 15 mm

5.8.1  Sprzet i materialy do spawania

Roboty spawalnicze nalezy wykonywac przy uzyciu:

a) spawarek elektrycznych do spawania tukowego,

b) zestawdw do spawania i ciecia gazowego.

Spoiwa i topniki winny odpowiada¢ gatunkom stali w dokumentacji.

Spoiwa i topniki przed uzyciem winny byé osuszone w suszarkach.

5.8.2  Spawanie konstrukciji

tgczenie konstrukcji przez spawanie winno odbywac sie wedtug nastepujagcych
zasad:

a) w pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé ztgcza, w ktérych wystepujg najwieksze
naprezenia i odksztatcenia,

b) spoiny wykonywac w uktadzie przestrzennym naprzemianlegle,

c) spoiny pachwinowe o grubosci powyzej 5 mm nalezy wykonywaé¢ wielowarstwowo,
Wykonanie spoin:

rzeczywista grubos$¢ spoin moze by¢ wieksza od nominalnej

0 20%, a tylko miejscowo dopuszcza sie grubos¢ mniejsza:
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0 5% — dla spoin czotowych,

0 10% — dla pozostatych.

Dopuszcza sie miejscowe podtopienia oraz wady lica i grani jesli wady te
mieszczg sie w granicach grubosci spoiny. Niedopuszczalne sg pekniecia, braki
przetopu, kratery i nawisy lica.

Wymagania dodatkowe takie jak:

— obrébka spoin,

— przetopienie grani

— wymagang technologie spawania moze zalecic¢ Inzynier wpisem do dziennika
budowy.

Zalecenia technologiczne:

— spoiny sczepne powinny by¢ wykonane tymi samymi elektrodami co spoiny
konstrukcyjne,

— wady zewnetrzne spoin mozna naprawi¢ uzupetniajgcym spawaniem,
natomiast pekniecia, nadmierng ospowatosc, braki przetopu, pecherze nalezy

usungc¢ przez szlifowanie spoin i ponowne ich wykonanie.

5.9 Kontrola i odbior pot gczen

Po wykonaniu spawania nalezy sprawdzic:

a) prawidtowos$¢ uzytych materiatow,

b) jakosc¢ spoin,

C) oczyszczenie spoin z zendry i odpryskow,

d) zgodnos¢ wymiarow konstrukcji z dokumentacjg budowlana.

5.10 Lekka obudowa

Zbiornik 70703

Obudowe bedzie stanowi¢ blacha trapezowa ocieplana wetng mineralng i obita blachg
od wewnatrz. Pokrycie dachu - blacha trapezowa TR50 ze stali S320GD gr. 1,00mm,
wetna mineralna gr. 12cm, zewnetrzna blacha gtadka o grubosci 1,00mm ocynkowana,

powlekana organicznie
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Stacja przesypowa 70102

Sciany zewnetrzne w lekkiej obudowie w uktadzie blacha gtadka gr. 1,00m/welna
mineralna 12cm/blacha trapezowa TR50 o gr. 1,00mm ocynkowana i powlekana
organicznie. Dach kryty lekkg obudowg w uktadzie blacha trapezowa/wetna mineralna/
blacha gtadka. Blacha trapezowa TR50 ze stali S320GD gr. 1,00mm, wetna mineralna
gr. 12cm, zewnetrzng warstwe stanowig dwie warstwy papy termozgrzewalnej.

Stacja przesypowa 70131

Montaz lekkiej obudowy w uktadzie blacha gtadka/wetna mineralna/blacha trapezowa
nalezy zrealizowaé¢ za pomocg wkretow samowiercgcych bezposrednio do rygli
wykonanych z 2C80 utozonych pionowo. Rygle pod montaz lekkiej obudowy spawac
bezposrednio do stalowej konstrukcji nosnej. Wewnetrzna blacha gtadka o grubosci
0,8mm ocynkowana, powlekana organicznie. Wetlna mineralna o grubosci 12cm,
blacha trapezowa TR55/188Dnp Firmy BALEXMETAL ze stali S320GD gr. 1,00mm

Most przenosnikowy 71364/1

Dach i sciany:

- Sciany w lekkiej obudowie: blacha trapezowa T55 gr.1mm, wetna mineralna gr.80mm,
blacha gtadka gr.1mm,

- dach wykonany z: blacha trapezowa T55 gr.1mm, wetna mineralna gr.120mm, blacha

trapezowa T35 gr.1mm.

Most przenosnikowy 71363/1

Dach i sciany:

- Sciany w lekkiej obudowie: blacha trapezowa T55 gr.1mm, wetna mineralna gr.80mm,
blacha gtadka gr.1mm,

- dach wykonany z: blacha trapezowa T55 gr.1mm, wetna mineralna gr.120mm, blacha

trapezowa T35 gr.1mm

5.11 Przepisy i normy zwi azane

- PN-72/H-84020 Stal weglowa konstrukcyjna zwykiej jakosci ogélnego stosowania.
Gatunki
- PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru
- PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali
konstrukcyjnych. Warunki techniczne dostawy.
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- PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania.

Ogodlne badania i wymagania.
- PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady ztgczy spawanych. Nazwy i okre$lenia
--PN-79/E-69010 Elektrody grafitowo — weglowe
--PN-76/M-69774 Chropowatos¢ ciecia dla spawania recznego — klasy spawania
--PN-75/M-69014 Spawanie tukowe stali niskoweglowej i niskostopowej
--PN-87/M-69772 i PN-77/M-70055 Badanie i jakos¢ spoin

6. IZOLACJE
51 Zakres robot

Roboty izolacyjne dotyczg zabezpieczenia przeciwwodnego wszystkich projektowanych
fundamentéw, oraz zabezpieczenia cieplnego obiektéw 72131, 72102, 71363/1,
71364/1, 70703

6.2 Wymagania ogoélne dotycz ace wykonania izolacji wodochronnych

Izolacje wodochronng winien stanowi¢ ciggly i szczelny uktad jedno lub wielowarstwowy
okreslony jednoznacznie w dokumentacji budowlanej, majgcy za zadanie oddzielenie
budowli lub jej czesci od wody lub pary wodnej.

Izolacja musi Scisle przylega¢ do izolowanego podktadu. Miejsca przej$¢ przez izolacje
przewodow, elementow konstrukcyjnych itp. Winny by¢é dodatkowo uszczelnione
w sposob wykluczajgcy przedostawanie sie wody. Izolacje wodochronne winny by¢
wykonywane:

a) po ukonczeniu robot poprzedzajgcych roboty izolacyjne,

b) po nalezytym obnizeniu poziomu wody gruntowej,

C) w temperaturze nie nizszej niz 5C, dla mas bitumicznych przy stosowaniu lepko $ci
na gorgco 15T dla izolacji i folii,

d) na suchym podtozu.

6.3 Wymagania ogolne dotycz ace wykonania izolacji cieptochronnych

Izolacje cieptochronne nalezy wykonywac¢ zgodnie z dokumentacja budowlang pod
wzgledem:
a) rodzaju zastosowanych materiatow,

b) rozmieszczenia, rodzaju i ilosci warstw izolacyjnych,.
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c) sposobu ocieplenia szczegdbtow konstrukcyjnych,

d) ochrony przed zawilgoceniem.

Materialy termoizolacyjne winny by¢ skladowane w sposéb zabezpieczajacy je przed
zawilgoceniem i dostarczane z zaktadu budowlanego bezposrednio w ilosciach
przeznaczonych do wbudowania. Roboty termoizolacyjne winny by¢é wykonywane
w temperaturze dodatniej. Warstwy ocieplajgce powinny by¢ wbudowane w sposéb
uniemozliwiajgcy ich zawilgocenie. Warstwa izolacji powinna mie¢ stata grubos¢ by¢
ciggta. Plyty z welny mineralnej uktadac nalezy na styk. Do tgczenia materiatdow

termoizolacyjnych ze sobg i podtozem nalezy stosowac tgczniki do termoizolacji.

6.4 Ocena wykonania i warunki odbioru rob6t

Odbiory czesciowe robot izolacyjnych nalezy wykonywac¢ w nastepujgcych fazach:

a) po dostarczeniu mat na budowe,

b) po przygotowaniu podtoza,

) po utozeniu warstw izolacyjnych

d) podczas uszczelniania dylatacji oraz miejsc wrazliwych na przecieki.

Przy odbiorze dostawy materiatow nalezy sprawdzié¢ czy zostaty dostarczone zgodnie
z dokumentacjg budowlang i atestem.

Odbiér przygotowanego podioza powinien obejmowaé jego rownosé, czystosc i
sucho$¢.

Odbior wykonanej warstwy izolacyjnej powinien uwzgledniaé¢ sprawdzenie:

a) zgodnosci materiatow (jakosc i ilos¢) ilos¢ dokumentacjg budowlang,

b) stanu wilgotnosci warstwy,

c) czy zachowana jest ciggtos¢ warstwy izolacyjnej,

d) stanu przylegania warstwy izolacyjnej do podtoza.

6.5 Normy zwi azane

PN/69/B-10260 lzolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-77/B-27604 Materialy izolacji przeciwwilgociowej.

PN-79/B-27617 Papa asfaltowa (na tekturze).

PN-58/C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na

gorgco.
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BN-79/6751-02 Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na tkaninie
technicznej.

BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wtokien szklanych.

BN-87/6755-06 Welon z wtokien szklanych.

BN-82/6759-05 Tasma budowlana uszczelniajgca ,lzofolia”.

PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

BN-78/6033-06 Kleje butadienowo — styrenowe. Klej Lateksowy Ekstra.

BN-84/6755-08 Materiaty do izolacji termicznej i akustycznej. Wyroby z weiny
mineralnej. Filce i piyty.

BN-81/6859-03 Tkaniny szklane.

7. STOLARKA

7.1 Zakres prac

Wykonanie i montaz stolarki dotyczy elementow:
a) stolarki okiennej i drzwiowej Mostow przenosnikowych 71363/1, 71364/1
b) stolarki okiennej i drzwiowej Stacji przesypowych 72102 oraz 72131

c) stolarki okiennej i drzwiowej Zbiornika 70703

Stolarka dostarczona na budowe w gotowych elementach parametrach, wymiarach

i ilosci zgodnej z dokumentacjg budowlang.

7.2 Kontrola jako sci i odbiér wyrobéw stolarskich

Gotowe elementy stolarki dostarczane na budowe podlegajg kontroli jakosci zgodnie
z PN-88/B-10085. Dla dokonania oceny jakosci wyrobow stolarki budowlanej nalezy
sprawdzic:

a) zgodnos¢ wymiarow,

b) jakos¢ materiatow, z jakich stolarka zostata wykonana,

c) prawidtowos¢ wykonania szczegotéw konstrukciji,

d) sprawnos¢ dziatania skrzydet, elementéw ruchomych oraz funkcjonowanie okug,

e) wykonanie osciezy.
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7.3 Zasady monta zu okien i bram

Stolarka okienna i drzwiowa osadzana jest w ryglowce stalowej. Rygléwka winna by¢
wykonana tak aby spetnione byly wymogi prawidlowego zamocowania okna
I uszczelnienia przestrzeni miedzy ramg i ryglami.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe otworow okiennych nie powinny przekraczac
10 mm.

Okna mocowac¢ z ryglami srubami samo wiercgcymi w sposob trwaly. Styk oscieznicy
i rygli nalezy po zewnetrznej stronie uszczelni¢ piankg poliuretanows.

Ustawione okno nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie oraz dokonaé pomiaru
przekatnych.

Odchylenie oscieznicy od ptaszczyzny pionowej nie moze by¢ wieksze niz 2 + 4 mm.
Osadzenie obrobek nalezy wykonac¢ po zamocowaniu i uszczelnieniu okna.

Skrzydta bramy wyregulowa¢ w pionie i poziomie.

8. POKRYCIA DACHOWE | OBROBKI BLACHARSKIE

8.1 Zakres stosowania

Wykonanie pokrycia dachowego oraz obrobek blacharskich dotyczy elementow:
a) dachu Mostow przenosnikowych 71363/1, 71364/1

b) dachu Stacji przesypowych 72102 oraz 72131

c) dachu Zbiornika 70703

8.2 Warunki techniczne wykonania

Pokrycie dachu z blachy trapezowej nalezy wykonac¢ na przygotowanej i odebranej
konstrukcji stalowej dachu. Réwnoczesnie z pokrycie m montowac¢ uchwyty rynnowe
o wyregulowanym spadku podtuznym. Korpusy wpustéw dachowych powinny byé
usytuowane w korytach. Wpusty te powinny by¢ usytuowane w najnizszych miejscach
koryta. Spadki podtuzne koryt odwadniajgcych powinny zapewni¢ swobodny odptyw
wody opadowej. Tworzenie sie zastoin wodnych w korytach odwadniajgcych jest
niedopuszczalne. Pokrycie dachu blachg trapezowg nalezy wykonywac

po wykonaniu robot przygotowawczych do zatozenia koryt i rynien odptywowych.

Krycie blachy trapezowej nalezy wykona¢ wg nastepujacych zasad:
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a) arkusze blach trapezowych powinny by¢ utozone na potaci w ten sposob,
aby szersze dno bruzdy byto na spodzie,

b) zakfady podtuzne blach trapezowych winny by¢ podwdjne,

c) na stykach podtuznych blach trapezowych nalezy stosowac uszczelki z pianki
poliuretanowej,

d) zaklady podtuzne blach nalezy trwale tgczy¢ przy uzyciu blachowkretow lub srub
z nakretkami,

e) diugosc¢ zakiadu poprzecznego blach winny wynosi¢ nie mniej niz 200 mm.

Kontrola i odbior robot

Kontrolg prac objete sg wszystkie fazy wykonywania robét pokrywczych.

Odbiory czesciowe polegajg na dokonaniu ogledzin i sprawdzaniu:

a) doktadnosci zamocowania podkiadu,

b) wykonania zabezpieczen przeciwwodnych,

c) jakosci zastosowania materiatow,

d) wykonania elementéw obrobek blacharskich,

e) wygladu zewnetrznego pokrycia z blach,

f) stwierdzenie braku peknie¢, dziur, odchytek, od linii prostej,
g) mocowania arkuszy do konstrukcji dachu,

h) szerokos¢ zaktadow poprzecznych i podtuznych,

I) zawieszenia rynien i prawidtowos$¢ spadku poprzecznego koryta zbiorczego.

Normy zwi azane

PN-89/B-02361 pochylenia potaci dachowych
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i

cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

— BRANZA MASZYNOWA
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Grupa ‘ Klasa | Kategoria robét

ST- brama maszynowa
Roboty

45.3| instalacyjne w| 45.35| Instalacje mechaniczne45351000-2 | Mechaniczne instalacjeyinieryjne
budynkach
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techni  cznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t w zakresie budowy odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow i

samochoddéw w ZG Janina w Libigzu.

1.2 Zakres stosowania Szczeqgotowej Specyfikac  ji Technicznej

Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

I kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych Szczegdtow a Specyfikacj @ Techniczn a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg czynnosci umozliwiajgce wykonanie

I zabudowe zespotdw i urzgdzen w zakresie koniecznym do realizacji

I funkcjonowania projektowanego systemu odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow i
samochoddw.

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej

wymienionych robot:
Wykonanie i montaz:

— przenos$nikow tasmowych,

— zsuwni nadawy i odbioru kamienia,

— zamkniecia wylotow zbiornika,

— przesuwnikow elektrycznych,

— ram i konstrukcji wsporczych,

— wag tasmociggowych,

— wylozenie zsuwni materialami trudnoscieralnymi,

— zabezpieczenia antykorozyjnego,
Demontaz:

— przenosnikow tasmowych (urz. nr: 138, 1403, 1404),
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— zsuwni (urz. nr: 14011, 14011),

— napinania ciezarowego (urz. nr 1401).

1.4 0Oqgoblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z:

— dokumentacjg projektows,

— specyfikacjg techniczna,

— poleceniami nadzoru autorskiego,

— Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

— Dokumentacjg Techniczno Ruchowg poszczegdélnych urzgdzen,

— ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”.

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materiatow, urzgdzen pod
warunkiem dotrzymania parametréw technicznych i jakosciowych oraz
uzyskaniu akceptacji przez Inwestora i Autora dokumentaciji.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie
realizacji, nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz

zmniejszac ich zywotnosci.
2. MATERIALY

Do wykonania zakresu przebudowy systemu odstawy tasmowej kamienia ze

zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do

wagonow i samochoddéw, mogg by¢ stosowane materiaty i wyroby producentéw

krajowych i zagranicznych. Muszg one jednakze posiada¢ aktualne polskie aprobaty

techniczne lub odpowiada¢ obowigzujgcym normom.

Przed zastosowaniem konkretnego materiatu lub wyrobu, Wykonawca musi uzyskac¢

akceptacje Inspektora Nadzoru.
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2.1 Urzadzenia

W zakresie przebudowy systemu odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem

magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow i

samochodéw, zabudowane bedg nw. maszyny i urzgdzenia:
— przenosniki tasmowe (urz. nr: 138, 1, 2, 3, 7, 8, 1403, 1404)

— Zsuwnie,
— zamkniecie wylotu zbiornika (urz. nr 5),

— przesuwniki elektryczne typu PEL,

— Przesiewacz wibracyjny typ PWK1 - 2,4x5,0,

— ramy i konstrukcje wsporcze,
— wagi tasmociggowe (urz. nr: 2.2, 8.1),

— wciagniki fancuchowe,

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie

robét zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot. Wykonawca

zobowigzany jest do usuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikéw, maszyny i pojazdy.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

4.1 Urzadzenia

Wszelkie urzgdzenia nalezy transportowac¢ w opakowaniach fabrycznych,

w samochodach do tego przeznaczonych, zwracajgc uwage na prawidtowe

zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem. Skladowaé w pomieszczeniach

zamknietych. Dostarczone urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci,

posiadania wszelkich wymaganych dopuszczen i certyfikatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

Uwaga ogolna:
— wymagana jest wizja lokalna terenu przysztej budowy,
— roboty bedg prowadzone gtdwnie w czasie ruchu Zakfadu,
— na czas bardziej skomplikowanych operaciji transportowo-montazowych,
W porozumieniu z inwestorem, bedg wykorzystane okresu przerw ruchowych
( sobotnio niedzielne i Swigteczne ). Okresy te zostang ujete we wczesniej

przygotowanym harmonogramie prac realizacji inwestyciji.

51 Montaz urzadzen

Montaz urzgdzen wystepujgcych w zakresie budowy systemu odstawy tasmowej kamienia
ze zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia
do wagondéw i samochodow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng
oraz instrukcjg zabudowy i uzytkowania producenta poszczegolnych urzadzen.

— przed ich zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do

montazu nie posiadajg uszkodzen mechanicznych i sg czyste.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci robét zwigzanych z wykonaniem budowy systemu odstawy
tasmowej kamienia powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robot
zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru

rob6t budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Kazda dostarczona partia materiatdbw powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli
jakosci producenta. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznac za pozytywne,
jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione. Jesli chociaz jedno
Z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy dang faze robot uznac za niezgodng z

wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

2011




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA NUMER PROJEKTU STRONA
| ODBIORU ROBOT CP/259PB 47

7. ODBIOR ROBOT

Odbioru robo6t tzn. przebudowy systemu odstawy tasmowej kamienia nalezy dokonaé¢ w
oparciu 0 wytyczne zawarte w:

~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.

Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,

— Dokumentacje Techniczno Ruchowg — instrukcje obstugi i zabudowy
poszczegolnych urzadzen,

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy prowadzi¢ w stosunku do nastepujgcych robot:

— przejscia urzgdzen przez $ciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow),

— wykonania podparc,

Z odbiorow miedzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokét stwierdzajacy jakosc
wykonania. Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy
dokonac¢ koncowego odbioru technicznego zabudowy urzgdzen.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

— $wiadectwa jakosci zabudowanych elementéw wydane przez poszczegoinych

dostawcow,

— protokoty wszystkich odbiorow czesciowych,

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,
— protokoty z odbioréw i realizacje usuniecia ewentualnych usterek,
— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono wszystkie zmiany i

uzupetnienia).

8. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot:
— elementy liniowe w mb,
- elementy powierzchniowe w m?,
— elementy objetosciowe w m*®,

— inne elementy w sztukach.
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9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom Il

— Instalacje sanitarne i przemystowe”,
— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,

— Rozporzadzenie Ml z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych jakim

powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002. 75. 690),

Z pézniejszymi zmianami

— Literatura fachowa
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

— SPECJALNO SC INSTALACYJNA
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Grupa | Klasa | Kategoria rob6t
ST- brama instalacyjna
Instalacje wentylacji mechanicznej
Roboty
. . instalacyjne Instalowanie
453 | Roboty instalacyjne | 4533/ yono- 45331210-1 | wentylacji
w budynkach ) .
kanalizacyjne
| sanitarne
4532 | Roboty 45321000-3 | Izolacja cieplna
izolacyjne
Instalacja centralnego ogrzewania
Roboty | _
. . instalacyjne _ Instalowanie
453 Robbo(}y klns';]alacyjne 4533 | wodno- 45331100-7 centralnego
W budynkac kanalizacyjne ogrzewania
| sanitarne
4532 | Roboty 45321000-3 | Izolacja cieplna
izolacyjne
Instalacje wodocagowe
Roboty
Robotv  instalacyi instalacyjne Roboty
453 Ob OJV k'”Stha acyjne | 4533 wodno- 45332200-5 | instalacyjne
W budynkac kanalizacyjne hydrauliczne
| sanitarne
Instalacja kanalizacji sanitarnej
_Robc;ty _ Roboty
. . instalacyjne i lacvi
Roboty instalacyjne ) Instalacyjne w
453 w budynkach 4533 wodnp- . 45332400-7 zakresie urgdzen
kanalizacyjne sanitarnych
| sanitarne
Przytacze centralnego ogrzewania
Robokty budowlane Roboty Roboty budowlane
w zakresie wznoszenia :
w zakresie
kompletnych obiektow pudowlane W | 452310005 | | 470
452 | pudowlanych lub ich | 4523| Z8Xresi€ BUdoWyl 45531110-9 Y
L rurociaggow, linii rurockhgow
CZ@SCI'( oraz roboty komunikacyjnych Ktadzenie
Y; dszgﬁsi'\?vé?%n;jem i energetycznych rurociagéw
Przytacze wody ppa.
Roboty budowlang
Roboty bydowlane . Roboty w zakresie
452 | W zakresie wznoszenia budowlane w 45231300-8 | budowy
kompletnych obiektow 4523 | zakresie budowy wodochgow |
budowlanych lub ich rurociggoéw, linii rurociagow do
czesci oraz roboty komunikacyjnych odprowadzenia
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w zakresie iaynierii | energetycznych sciekow
ladowej i wodne]

Przytacze kanalizacji sanitarnej
Roboty budowlane Robot Roboty bydowlane
w zakresie wznoszenia bud 31 w zak_re5|_e_:
kompletnych obiektow udowlane w | 45232400-6 | kanalizacji

452 | pudowlanych lub ich | 4523 | Zakresie budowy| 45531110.9 | sciekowej
czgsci oraz roboty rurocggow, linii Ktadzenie
w zakresie inynierii komunikacyjnych rurociagéw
ladowej | wodnej i energetycznych

Przytacze kanalizacji deszczowej
Roboty budowlane Robot Roboty bydowlane
w zakresie wznoszenia bud 3; w zak_re5|_e_:
kompletnych obiektow udowlane w | 45232400-6 | kanalizagji

452 budow|anych lub ich 4523 Zakre_SIe, bUdOWy 45231110-9 SCIGkOWGJ
czesci oraz roboty rurocgow, linii Ktadzenie
w zakresie inynierii komunikacyjnych rurociggow

ladowej i wodne]

| energetycznych
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1. INSTALACJE WENTYLACJI MECHANICZNEJ | GRAWITACYJN EJ
CPV 45331210-1, CPV 45321000-3

1.1 Przedmiot Szczeqotowej Specyfikacji Techniczn  ej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot w zakresie budowy instalacji wentylacji mechanicznej dla obiektow -
Stacja przesypowa 72102/I, Zbiornik kamienia 70703/l dla inwestycji ,Budowa odstawy
tasmowej kamienia ze zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig
zaladunku kamienia do wagonow i samochodéw w Zaktadzie Goérniczym Janina w

Libigzu.”

1.2 Zakres stosowania Szczeqotowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

1.3 Zakres robot obj etych Szczeqgdtow a Specyfikacj a Techniczn a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie nowych instalacji wentylacji mechanicznej i grawitacyjnej w zakresie

koniecznym do realizacji i funkcjonowania obiektow ww. inwestycji.

Niniejsza szczego6lowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robot:

— wykucie otwordéw w $cianach zewnetrznych,

— montaz konstrukcji wsporczych,

— montaz podstaw dachowych,

— montaz wentylatorow sciennych, kanatowych, dachowych,

— montaz nagrzewnicy elektrycznej kanatowej,

— montaz kanatow, ksztattek i elementéw zakanczajgcych,

— uziemienie instalacji,

— badania instalacji.

1.4 Ogoblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z:
— dokumentacjg projektowa,

— specyfikacjg technicznag,
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— poleceniami nadzoru autorskiego,

— Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

— ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru roboét instalacji wentylacyjnych”
COBRTI INSTAL zeszyt 5,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych,

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materialdw i urzadzen pod warunkiem
dotrzymania parametrow technicznych i jakosciowych oraz uzyskaniu akceptacji
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie
realizacji, nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz

zmniejszac jej zywotnosci.

1.5 Materiaty
Do wykonania instalacji wentylacji mogg by¢ stosowane materiaty i wyroby producentow

krajowych i zagranicznych. Muszg one posiadac¢ aktualne polskie aprobaty techniczne
lub odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi uzyskac¢, przed
zastosowaniem konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje Inspektora Nadzoru.

0Oqgoblne wymagania dotyczace materiatdow

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t montazowych podano w czesci Ogolnej
Specyfikacji Technicznej.

Kazdy materiat i urzgdzenie musi posiadac atest wytworcy stwierdzajgcy zgodnosé jego
wykonania z Polskimi Normami, instrukcjami szczego6towymi, katalogami materiatow
I urzgdzen wraz z dokumentami dopuszczajgcymi do stosowania (certyfikaty, atesty
i aprobaty techniczne ITB i COBRTI ,Instal”).

Wentylatory kanalowe i $cienne

Wentylacje mechaniczng w czesci socjalnej budynku Zbiornika kamienia stanowig
wentylatory wyciggowe osiowe $cienne sterowane recznie lub przy pomocy wytgcznika
czasowedo.

W rozdzielni zastosowano instalacje mechaniczng nawiewng z nagrzewnica kanatowg

elektryczna.
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W dachu czesci nadzbiornikowej zabudowane zostang wywietrzaki zintegrowane.

Kanaly i ksztattki

Do budowy zespotu wentylacji nawiewnej w rozdzielni zastosowano :
— kanaty wentylacyjne A/ll,
— ksztaltki wentylacyjne Alll,
— kratki nawiewne lub wywiewne.
Wszystkie elementy instalacji dostarczone na budowe powinny byé sprawne

i nieuszkodzone.

Zamocowania

Elementy stuzgce do wykonania zamocowan wentylatorow, kanatow i ksztaltek
wentylacyjnych muszg by¢ dostarczone na budowe zabezpieczone antykorozyjnie.
Stosowac materiaty posiadajgce odpowiednie certyfikaty.

1.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac¢ sprzet i maszyny sprawne, wkasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robo6t. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, =zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikéw, maszyny i pojazdy.

1.7 Transport i sktadowanie

Wentylatory kanalowe, $cienne, dachowe, nagrzewnica

Transport urzgdzen winien odbywac sie pojazdem krytym. Transportowaé¢ nalezy je
w opakowaniach fabrycznych w sposob zabezpieczajgcy przed zniszczeniem.
Sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych nie powodujgcych dewastacji i

zabrudzen.

Pozostale elementy instalacji

Transport kanatéw, ksztattek oraz pozostatych elementéw instalacji winien odbywac sie
pojazdami krytymi. Elementy instalacji sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknigetych,
suchych nie powodujgcych dewastacji i zabrudzen.

Konstrukcje wsporcze
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Dostarczone na budowe elementy konstrukcji magazynowaé w pomieszczeniach

zamknietych i suchych.

1.8 Wykonanie robot

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikaciji.

Ponadto:

— wymagana jest wizja lokalna terenu przysziej budowy,

— mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zaleceniami

Inwestora.

Nalezy stosowac sie do zalecehn zawartych w Wymaganiach Technicznych COBRTI
INSTAL zeszyt 5 — Warunki Techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych
oraz Polskich Normach. Prace wykonywac¢ pod fachowym kierownictwem osoby
posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Roboty montazowe urzadzen i wyposazenia instalacii

— wykucie otworéw w $cianach zewnetrznych i wewnetrznych,

— montaz podpar¢ pod elementy instalacji,

— montaz wentylatoréw sciennych i kanatowych wraz z automatyka,
— montaz ksztaltek typowych z tworzywa w pom. WC,

— montaz kratek nawiewnych i wywiewnych,

— wykonanie prob cisnieniowych i rozruchowych,

— uziemienie instalacji (wg wytycznych branzy elektrycznej),

— wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego zamocowan stalowych.

Sposo6b prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
i rozporzgdzen oraz wynika¢ z zalozeh ogdllnych i szczegbétowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wiasny
koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty zwigzane

z wykonaniem instalacji wentylaciji.
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Instalacja wentylacji powinna spetnia¢ wymagania podstawowe dotyczace
w szczegolnosci:

— bezpieczenstwa konstrukciji,

— bezpieczenstwa pozarowego,

— bezpieczenstwa uzytkowania,

— odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska,

— ochrony przed hatasem i drganiami,

— o0szczednosci energii.

1.9 Kontrola jako s$ci robot

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji wentylacji powinna byé
przeprowadzana w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm
i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom I
Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz z Wymaganiami Technicznymi COBRTI
INSTAL zeszyt 5 — Warunki Techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych.
Kazda dostarczona partia materiatdw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli
jakosci producenta.

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie
wymagania dla danej fazy rob6t zostaty spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie
zostalo spetnione, nalezy dang faze robdt uzna¢ za niezgodng z wymaganiami i po

dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

1.10 Odbidr robot
Odbioru robét tzn. wykonania instalacji wentylacji, nalezy dokona¢ w oparciu o

wytyczne zawarte w:
~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
— Wymaganiach Technicznych zeszyt 5 wydanych przez COBRTI INSTAL.
Odbiory miedzyoperacyjne nalezy prowadzi¢ w stosunku do nastepujgcych robat:
— przejscia przewodow przez $ciany (umiejscowienie i wymiary otworéw),
— wykonania podwieszen kanatéw,
— zamocowania podstaw wentylatorow i nagrzewnicy,

— wykonania pozostatych elementow instalacji.
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Z odbiorébw miedzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokot stwierdzajgcy jakosé
wykonania. Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy
dokona¢ koncowego odbioru technicznego instalaciji.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
— $wiadectwa jakosci wbudowanych elementow wydane przez poszczegdélnych
dostawcow,
— protokoty wszystkich odbioréw czesciowych,
— protokoty przeprowadzenia wymaganych prob szczelnosci.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami
zmian,
— protokoty z odbioréw i realizacje usunigcia ewentualnych usterek,
— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono wszystkie zmiany
i uzupetnienia),
— protokoty badan szczelnosci instalacji.
Instalacje i urzgdzenia wentylacyjne podlegajg badaniom wg PN-78/B-10440-
~Wentylacja mechaniczna. Urzadzenia wentylacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze”.

1.11 Obmiar rob6t

Obmiar rob6t nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot:
— wentylatory i nagrzewnica w kpl.,
— kanaly wentylacyjne w mb,
— ksztaltki wentylacyjne w sztukach,
— pozostate elementy instalacji w sztukach,

— stal na podwieszenia w kg.

1.12 Podstawa ptatno $ci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania
0golne”.

1.13 Przepisy zwi azane

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il —

Instalacje sanitarne i przemystowe”
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— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych” COBRTI
INSTAL zeszyt 5,

— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,

— Stosowne rozporzgdzenia,

— Literatura fachowa.

2. INSTALACJA CENTRALNEGO OGRZEWANIA
CPV 45331100-7, 45321000-3

2.1 Przedmiot Szczegobtowej Specyfikacji Techniczn €]

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robo6t w zakresie budowy instalacji centralnego ogrzewania dla obiektow -
Stacja przesypowa 72131/l, Most przenosnikowy 71363/I, Stacja przesypowa 72102/1,
Most przeno$nikowy 71364/I, Zbiornik kamienia 70703/l dla inwestycji ,Budowa
odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z
mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonéw i samochodéw w Zaktadzie Goérniczym
Janina

w Libigzu.”

2.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

2.3 Zakres robo6t obj etych Szczeqgodlow a Specyfikaci a Techniczn g

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie nowych instalacji centralnego ogrzewania w zakresie koniecznym do
realizacji funkcjonowania projektowanych i modernizowanych obiektow.
Niniejsza szczegoOlowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robaot:

— montaz konstrukcji wsporczych,

— montaz rurociggow,

— wykonanie i montaz rozdzielaczy c.o.,

— montaz armatury odcinajgce i spustowej,
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— montaz urzgdzen grzewczych,
— badania instalacji,
— wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego i cieptochronnego,

— wykonanie regulacji instalacji.

2.4 0gob6lne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z:

— dokumentacjg projektows,

— specyfikacjg techniczng,

— poleceniami nadzoru autorskiego,

— Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

- ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt instalacji ogrzewczych”
COBRTI INSTAL zeszyt 2,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczyc:

— dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych,

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materiatow i urzgdzen pod warunkiem
dotrzymania parametrow technicznych i jakosciowych oraz uzyskaniu akceptacji
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie
realizacji, nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz

zmniejszac jej zywotnosci.

2.5 Materialy
Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane materialty i wyroby producentéw

krajowych zagranicznych. Muszg one posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne
lub odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi uzyskaé, przed

zastosowaniem konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje Inspektora Nadzoru.

Przewody
Instalacja c.0. wykonana bedzie z rur stalowych, czarnych tgczonych przez spawanie.

Dostarczane na budowe rury powinny byC¢ zabezpieczone antykorozyjnie, bez

widocznych uszkodzen.
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Elementy grzejne

Grzejniki z rur gtadkich i ozebrowanych oraz aparaty grzewczo-wentylacyjne powinny
by¢ dostarczone na budowe bez widocznych uszkodzen i wyposazone w komplet

przynaleznych elementéw.

Armatura
Do budowy instalacji zastosowano :
— zawory odcinajace,
— kurki kulowe spustowe,
— automatyczne zawory regulacyjne,
— reczne zawory regulacyjne,
— naczynia odpowietrzajgce.
Wszystkie elementy instalacji dostarczone na budowe powinny by¢é sprawne

i nieuszkodzone.

Materialy izolacyjne

Rurociggi instalacji wysokich parametrow zaizolowa¢ otulinami o zwiekszonej
wytrzymatosci cieplnej (min. 130°C) typu Steinonorm 300. Stosowac¢ materiaty

posiadajgce odpowiednie certyfikaty.

2.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac¢ sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robét. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robét zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzenh

spowodowanych przez jego pracownikéw, maszyny i pojazdy.

2.7 Transport i sktadowanie

Rury i ksztattki

Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugosci.
Ksztattki przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
I magazynowania unika¢ ich zanieczyszczenia. Rury sktadowa¢ na placu budowy

w miejscach do tego przeznaczonych, zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Urzadzenia grzewcze
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Transport urzgdzen grzewczych winien odbywac sie pojazdami krytymi. Dopuszcza sie
transportowanie grzejnikdw luzem lecz zabezpieczonych przed przemieszczaniem

i uszkodzeniem. Urzadzenia sktadowa¢ w suchych pomieszczeniach zamknietych.

Armatura

Dostarczone na budowe armature nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem posiadania
wymaganych dopuszczen i certyfikatbw. Magazynowa¢ w pomieszczeniach
zamknietych, w oryginalnych opakowaniach.

2.8 Wykonanie robo6t

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikacji. Ponadto:
— wymagana jest wizja lokalna terenu przysztej budowy,
— mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zaleceniami

Inwestora.

Montaz rurociggéw

Kolejnos¢ wykonywania robot:
— wyznaczenie miejsca utozenia rur,
— wykonanie gniazd i osadzenie uchwytow,
— przycinanie rur,
— ulozenie rur z zamocowaniem wstepnym (uwzgledniajgc kompensacje),
— wykonanie potgczen
— wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych.
Nalezy stosowac sie do nizej wymienionych zalecen:
— rurociggi tgczone bedg zgodnie z Wymaganiami Technicznymi COBRTI INSTAL
zeszyt 2,
— przed uktadaniem przewoddéw nalezy sprawdzi¢ trase oraz usungc¢ przeszkody
(mozliwe do wyeliminowania), moggce powodowac¢ uszkodzenie rurociggow,
— przed ich zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do
montazu nie posiadajg uszkodzen mechanicznych i sg czyste,
— rurociggi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszgcym minimum 0,3%,
— W miejscach przejs¢ przez Sciany i stropy nie wolno wykonywac¢ zadnych

potgczen.

Montaz grzejnikéw i aparatdéw grzewczo-wentylacyjnych
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Kolejnosé wykonywania robot:
— wyznaczenie podpar¢ oraz zawieszen do grzejnikdw i aparatow,

— podtgczenie odbiornikow do rurociggéw.

Nalezy stosowac sie do nizej wymienionych zalecen:

— grzejniki montowac¢ rownolegle do sciany, odlegtos¢ od podtogi min 200mm,

— galgzki tak uksztattowac aby po potgczeniu z grzejnikiem i skreceniu ztgczek nie
nastepowaty zadne naprezenia,

— nie dopusci¢ do deformaciji grzejnikow lub zniszczenia,

— postepowaé zgodnie z wytycznymi zawartymi w Dokumentacji Techniczno-
Ruchowej producenta.

— aparaty grzewczo-wentylacyjne montowa¢ na wysokosci - doét min. 2,0m od

posadzki,

Montaz armatury i osprzetu

— rurociggi tgczone beda z armaturg na gwint lub kotnierzowo,
— zawory na pionach i gatgzkach nalezy umieszcza¢ w miejscach widocznych,
tatwo dostepnych dla obstugi, konserwacji i kontroli,

— narurach spustowych zabudowa¢ zawory odcinajgce, kulowe.

Kolejnos¢é wykonywania robot:
— sprawdzi¢ dziatanie armatury,
— rurociggi  w odpowiednich miejscach nagwintowa¢ lub przyspawac
przeciwkotnierze,
— zatozyC uszczelki i skreci¢ armature ustawiajgc pokretto w odpowiednim

potozeniu.

Sposo6b prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
i rozporzgdzen oraz wynika¢ z zalozeh ogdllnych i szczegbtowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wiasny
koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.
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Badania i uruchomienie instalacii

Instalacje, przed zabezpieczeniem antykorozyjnym i termicznym, nalezy poddac
préobie szczelnosci.

Przed przystgpieniem do badania instalacje nalezy kilkakrotnie przeptuka¢ woda.
Niezwiocznie po ptukaniu instalacje napetni¢ wodg uzdatniong, przeznaczong do
instalacji grzewczych, o jakosci zgodnej z PN-C-04607:1993 ,Woda
w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotyczgce jakosci wody”,
Instalacje doktadnie odpowietrzy¢,

Badania szczelnosci instalacji na zimno nalezy przeprowadzi¢ przy temperaturze
zewnetrznej powyzej 0°C,

Po stwierdzeniu gotowosci ztadu do podjecia badania szczelnosci nalezy
podniesc cisnienie w instalacji za pomocg pompy recznej ttokowej, podtgczonej
w najnizszym jej punkcie. Wartosci cisnienia prébnego nalezy przyjmowac¢ na
podstawie wytycznych zawartych w ,Warunkach technicznych wykonania i
odbioru instalacji ogrzewczych COBRTI INSTAL zeszyt 2.

Wyniki badania szczelnosci nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli w ciggu 30 minut
manometr nie wykaze spadku cisnienia , nie stwierdzono przeciekoéw ani
roszenia,

Podczas badania szczelnosci nalezy utrzymywac¢ w instalacji statg temperature
wody, gdyz jej zmiana o 10°powoduje zmian € cisnienia o 0,5+1,0bara.

Badanie szczelnosci i dziatania instalacji na gorgco nalezy przeprowadzi¢ po
uzyskaniu pozytywnego wyniku préby szczelnosci na zimno i usunieciu
ewentualnych usterek oraz po uzyskaniu pozytywnych wynikbw badan
zabezpieczenia instalaciji.

Probe szczelnosci ztadu na gorgco nalezy przeprowadzi¢, po uruchomieniu
zrodta ciepta, w miare mozliwosci przy najwyzszych parametrach roboczych
czynnika grzejnego, lecz nie przekraczajgcych parametrow obliczeniowych,
Podczas proby szczelnosci na gorgco nalezy dokonac¢ ogledzin wszystkich
potgczen, uszczelnien.

Wszystkie zauwazone nieszczelnosci i inne usterki nalezy usungc.

Wynik préby uwaza sie za pozytywny, jesli cata instalacja nie wykazuje przeciekow ani

roszenia, a po ochtodzeniu stwierdzono brak uszkodzen i trwatych odksztatcen, oraz po
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3-dobowej obserwacji niezbedne uzupetnienie wody w ziadzie nie przekroczy 0,1%
pojemnosci ztadu.

Ostatnim elementem uruchomienia instalacji jest dokonanie regulaciji.

2.9 Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakosci rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji centralnego ogrzewania
powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami
Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robo6t budowlano-
montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
— kazda dostarczona partia materiatbw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo
kontroli jakosci producenta,
— wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie
wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione,
— jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy dang faze robdét
uzna¢ za niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢

badanie ponownie.

2.10 Odbidr robo6t

Odbioru robét tzn. wykonania instalacji centralnego ogrzewania, nalezy dokonac

W oparciu o wytyczne zawarte w:
~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,

— Wymaganiach Technicznych zeszyt 2 wydanych przez COBRTI INSTAL,

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy prowadzi¢ w stosunku do nastepujgcych robat:
— przejscia przewodow przez Sciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow),
— wykonania podparc¢, podwieszenia dla rur, zamocowan odbiornikow ciepta,

— wykonania wymaganych spadkéw odcinkéw poziomych instalacji.

Z odbiorbw miedzyoperacyjnych nalezy spisaé protokét stwierdzajgcy jakosc
wykonania. Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy
dokonac¢ koncowego odbioru technicznego instalacji centralnego ogrzewania.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

— $wiadectwa jakosci wbudowanych elementéw wydane przez poszczegolnych

dostawcow,
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— protokoty wszystkich odbioréw czesciowych,

— protokoty przeprowadzenia wymaganych prob szczelnosci.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,
— protokoty z odbioréw i realizacje usuniecia ewentualnych usterek,
— aktualno$¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono wszystkie zmiany
i uzupetnienia),

— protokoty badan szczelnosci instalaciji.

2.11 Obmiar rob6t

Obmiar robét nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét:

— elementy liniowe w mb,

— inne w sztukach.

2.12 Podstawa ptatno Sci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania
0golne”.

2.13 Przepisy zwi azane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom I
— Instalacje sanitarne i przemystowe”

- ,Wytyczne projektowania instalacji centralnego ogrzewania” COBRTI INSTAL
zeszyt 2,

— Polskie Normy,

- Prawo Budowlane,

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenne] i Budownictwa z dnia
12.04.2002 — DZ.U.02.75.690 z pGzniejszymi zmianami,

— Literatura fachowa.
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3. INSTALACJE WODOCI AGOWE
CPV 45332200-5

3.1 Przedmiot Szczeqgodtowej Specyfikacji Techniczn €]

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét w zakresie budowy instalacji wodociggowej dla obiektow - Stacja
przesypowa 72131/, Most przenosnikowy 71363/l, Stacja przesypowa 72102/, Most
przenosnikowy 71364/I, Zbiornik kamienia 70703/l dla inwestycji ,Budowa odstawy
tasmowej kamienia ze zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig
zaladunku kamienia do wagondéw i samochodow w Zaktadzie Gorniczym Janina

w Libigzu.”

3.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

3.3 Zakres robot obj etych Szczeqgotow a Specyfikacj a Techniczn a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie nowych instalacji wodociggowych w zakresie koniecznym do realizacji
i funkcjonowania budynkéw.

Niniejsza szczeg6lowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robat:

w instalacji wody pitnej i przeciwpozarowej

— montaz rurociggow stalowych,

— montaz rurociggéw z PP,

- montaz hydrantow wewnetrznych 52,
— montaz armatury,

— badania instalacji,

— zabezpieczenie antykorozyjne rur stalowych i zamocowan.

w instalacji cieptej wody uzytkowej

— montaz podgrzewaczy elektrycznych,
— montaz armatury,

— badania instalacji.
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3.4 0gb6lne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z:
— dokumentacjg projektowa,
— specyfikacjg technicznag,
— poleceniami nadzoru autorskiego,
— Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacje wodociggowe” COBRTI
INSTAL zeszyt 7,

odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— dostosowania instalacji wodociggowych do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych,

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materiatdow, armatury lub urzadzen pod
warunkiem dotrzymania ich parametrow technicznych i jakosciowych oraz
uzyskaniu akceptacji przez Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie
realizacji, nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz

zmniejszac ich zywotnosci.

3.5 Materialy
Do wykonania instalacji wodociggowych mogg by¢é stosowane materiaty i wyroby

producentéw krajowych i zagranicznych. Muszg one jednakze posiada¢ aktualne
polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi
uzyskaé, przed zastosowaniem konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje

Inspektora Nadzoru.

Przewody
Instalacja wody pitnej wykonana bedzie z rur PP, a instalacja wody ppoz. - z rur

stalowych, tgczonych przez spawanie.
Dostarczone na budowe rury stalowe powinny by¢ bez widocznych wzeréw i ubytkéw

spowodowanych uszkodzeniami. Rury z tworzywa majg by¢ bez zarysowan i peknigc.
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Urzadzenia i armatura

Do budowy instalacji zastosowano :
w instalacji wody pitnej i przeciwpozarowej
— baterie umywalkowe,
— zawory do dolnoptuku,
— zawor napowietrzajgco-odpowietrzajgce,
— zawory hydrantowe 52mm z wyposazeniem,

— zestaw hydroforowy.

w instalacji cieptej wody uzytkowej
— elektryczne podgrzewacze wody,

— podejscia do baterii.

Wszystkie urzgdzenia oraz dostarczona na budowe armatura powinny by¢ sprawne,

zabezpieczone antykorozyjnie.

Zabezpieczenie cieptochronne

W celu zabezpieczenia rur z wodg pitng przeciwpozarowg, uktadanych na zewnagtrz
obiektow, przewidziano kable grzejne np. firmy Thermaflex o parametrach okreslonych

w projekcie wykonawczym instalaciji.

Materialy izolacyjne

Do izolacji przewidziano otuliny z pianki polietylenowej np. Armacell o wymaganych
grubosciach zgodnie z DZ.U. nr 201 poz.1238 z 2008r.

3.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robo6t. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikéw i stosowany sprzet.

3.7 Transport i sktadowanie
Rury i ksztattki

Rury w wigzkach lub na bebnach muszg by¢ transportowane na samochodach
o odpowiedniej diugosci. Ksztaltki przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas
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transportu, przetadunku i magazynowania nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia. Rury
skladowaé na placu budowy w miejscach do tego przeznaczonych. Szczegolnie zwrocic

uwage na ich zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem.

Urzadzenia i armatura

Dostarczong na budowe armature nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem posiadania
wszystkich wymaganych dopuszczen i certyfikatbw. Magazynowac¢ w pomieszczeniach
zamknietych w oryginalnych opakowaniach Ilub w pojemnikach do tego

przeznaczonych.

Zabezpieczenie cieptochronne

Kable grzejne dostarczone na budowe nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci

i posiadania wszystkich wymaganych dopuszczen i certyfikatéw.

Izolacja
Materialy izolacyjne transportowa¢ pojazdami krytymi w oryginalnych opakowaniach.

Na czas transportu zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i zniszczeniem. Przechowywac

zgodnie z wytycznymi producenta.

3.8 Wykonanie robot

Uwaga ogolna:
— wymagana jest wizja lokalna terenu przysztej budowy,
— mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zyczeniem

Inwestora.

Montaz rurociggéw

Kolejnos¢ wykonywania robot:
— wyznaczenie miejsca i wysokosci utozenia rurociggow,
— wyznaczenie miejsc zamocowania podparé i podwieszen,
— przycinanie rur,
— montaz rur stalowych poprzez spawanie,
— montaz hydrantéw i zestawow hydroforowych do podnoszenia cisnienia w
instalacji,
— montaz rur PP poprzez zgrzewanie,
— kontrola zatozonych spadkow,

— montaz ostateczny rurociggow i podpor,
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— ulozenie kabli grzejnych,

— wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych,

Przy montazu nalezy stosowac sie do nizej wymienionych zalecen:

— rurociggi tgczy¢ zgodnie z Wymaganiami Technicznymi COBRTI INSTAL zeszyt
7 — Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wodociggowych,

— przed uktadaniem przewoddéw nalezy sprawdzi¢ trase oraz usungc¢ przeszkody
(mozliwe do wyeliminowania), moggce powodowac¢ uszkodzenie rurociggow,

— przed ich zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do
montazu nie posiadajg uszkodzen mechanicznych i sg czyste,

— rurociggi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszgcym minimum 0,3%,

— W miejscach przejs¢ przez Sciany i stropy nie wolno wykonywac¢ zadnych

potgczen.

Montaz armatury i urzadzen

Armatura tgczona bedzie z rurociggami :
— jako potgczenie gwintowane,
— jako potgczenie spawane,

— przy zastosowaniu przejsciowek.

Zawory nalezy umieszcza¢ w miejscach widocznych, tatwo dostepnych dla obstugi,
konserwacji i kontroli. Zawory odpowietrzajgco-napowietrzajgce instalowaé w
najwyzszym punkcie instalacji.
Kolejnos¢ wykonywania robot przy montazu armatury:

— sprawdzi¢ stan i dziatanie armatury,

— zabudowac na rurociggach w odpowiednich miejscach zgodnie z projektem,

— instalowa¢ armature tak, aby kierunek przeptywu wody byt zgodny

z oznaczeniami kierunku przeptywu na armaturze,

— montowaé z zastosowaniem podparé¢, wspornikow lub uchwytow,

— podgrzewacze mocowac do $ciany wg zalecen producenta,

— podtgczenia elektryczne wykonac wg projektu br. elektrycznej,

— armature czerpalng i hydranty montowaé¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi

w zeszycie nr 7 Wymagan technicznych COBRTI INSTAL.

Montaz izolacji
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Izolacje wykona¢ po uprzednim przeprowadzeniu wymaganych préb szczelnosci oraz

po potwierdzeniu prawidtowosci wykonania protokotem odbioru.

Spos6b prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm

i rozporzgdzen oraz wynika¢ z zalozeh ogdllnych i szczegbtowych do katalogow,

stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wiasny

koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.

Badania i uruchomienie instalacji

Instalacje, przed zabezpieczeniem antykorozyjnym i termicznym, nalezy poddac
préobie szczelnosci,

Przed przystgpieniem do badania wstepnego, a nastepnie gtdbwnego instalacje
nalezy kilkakrotnie przeptuka¢ wodg przy dodatniej temperaturze zewnetrznej,
Instalacje dokiadnie odpowietrzyc,

Dokona¢ starannego przeglgdu instalacji pod katem szczelnosci potgczen
armatury,

Badania szczelnosci instalacji na zimno nalezy przeprowadzi¢ przy temperaturze
zewnetrznej powyzej 0°C,

Po stwierdzeniu gotowosci ztadu do podjecia badania szczelnosci nalezy
podniesc cisnienie w instalacji za pomocg pompy recznej ttokowej, podtgczonej
W najnizszym jej punkcie. Wartosci cisnienia prébnego nalezy przyjmowaé¢ w
wysokosci

1,5-krotnego ci$nienia roboczego lecz nie mniej niz 10 bardéw.

Badania nalezy przeprowadzaé¢ zgodnie z warunkami zawartymi w opracowaniu
~Warunki techniczne wykonania i odbioru” COBRTI INSTAL zeszyt 7.

Wynik badania wstepnego szczelnosci nalezy uznaé za pozytywny, jezeli
w ciggu 30 minut manometr nie wykaze spadku cisnienia, nie stwierdzono

przeciekdw ani roszenia.
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— Wynik badania gtdwnego szczelnosci nalezy uznac za pozytywny, jezeli w ciggu
2-ch godzin manometr nie wykaze spadku cisnienia, nie stwierdzono przeciekdw

ani roszenia.

3.9 Kontrola jako s$ci robo6t

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji wody pitnej zimnej
| cieptej oraz przeciwpozarowej powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz
robét zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
— kazda dostarczona partia materiatbw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo
kontroli jakosci producenta,
— wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie
wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione,
— jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy dang faze roboét
uzna¢ za niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢

badanie ponownie.

3.10 Odbidr robot
Odbioru robét tzn. wykonania instalacji wodociggowych, nalezy dokona¢ w oparciu

0 wytyczne zawarte w:
~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
~Wymaganiach Technicznych wykonania i odbioru instalacji wodociggowych”

zeszyt 7 oraz wydanych przez COBRTI INSTAL.

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy prowadzi¢ w stosunku do nastepujgcych robat:
— przejscia przewodow przez Sciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow),
— wykonania podpar¢, podwieszenia dla rur, zamocowan armatury,
— wykonania wymaganych spadkow odcinkéw poziomych instalaciji,

— ulozenie kabli grzejnych,

Z odbiorbw miedzyoperacyjnych nalezy spisaé protokét stwierdzajgcy jakosc
wykonania. Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy
dokonac¢ koncowego odbioru technicznego instalacji wodociggowych.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
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— Swiadectwa jakosci wbudowanych elementow wydane przez poszczegoéinych
dostawcow,
— protokoty wszystkich odbioréw czesciowych,

— protokoty przeprowadzenia wymaganych prob szczelnosci.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,
— protokoty z odbioréw i realizacje usuniecia ewentualnych usterek,
— aktualno$¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono wszystkie zmiany
I uzupetnienia),
— protokoty badan szczelnosci instalacji i dezynfekcji w stosunku do instalacji ktore

tego wymagaja.

3.11 Obmiar rob6t

Obmiar rob6t nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot:

— elementy liniowe w mb,

— inne w sztukach i kpl.

3.12 Podstawa ptatno Sci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

3.13 Przepisy zwi gzane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom I
— Instalacje sanitarne i przemystowe”

- ,Wytyczne projektowania instalacji wodociggowych, COBRTI INSTAL zeszyt 7,

— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
12.04.2002 — DZ.U.02.75.690 z pGzniejszymi zmianami,

— Literatura fachowa.
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4. INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ
CPV 45332400-7

4.1 Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Techniczn  ej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét w zakresie budowy instalacji kanalizacji sanitarnej dla obiektu - Zbiornik
kamienia 70703/l dla inwestycji ,Budowa odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow

i samochoddéw w Zaktadzie Gérniczym Janina w Libigzu.”

4.2 Zakres stosowania Szczegodtowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.

4.3 Zakres rob6t obj etych Szczeqdtow a Specyfikacj @ Techniczn g

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie nowej instalacji kanalizacji sanitarnej w zakresie koniecznym do realizacji
I funkcjonowania pomieszczen.
Niniejsza szczegoOlowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robaot:

— ulozenie odcinkdw poziomych i podejs¢ do pionow,

— montaz podpar¢ i podwieszenh zgodnie z wytycznymi producenta,

— montaz pionéw oraz piondéw wentylacyjnych z wyprowadzeniem nad dach,

— montaz podej$¢ do przyboréw sanitarnych,

— montaz przyborow,

— badania instalaciji.

4.4 QOgb6lne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z:
— dokumentacjg projektowa,

— specyfikacjg technicznag,
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— poleceniami nadzoru autorskiego,

— Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

— ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru roboét instalacji kanalizacyjnych”
COBRTI INSTAL zeszyt 12,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— dostosowania instalacji kanalizacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych,

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materialtdw i urzadzen pod warunkiem
dotrzymania parametrow technicznych i jakosciowych oraz uzyskaniu akceptacji
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie realizacji
nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz zmniejszac jej

zywotnosci.

4.5 Materiaty
Do wykonania instalacji kanalizacji sanitarnej mogg by¢ stosowane materiaty

i wyroby producentow krajowych i zagranicznych. Muszg one posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne Ilub odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi
uzyskaé, przed zastosowaniem konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje

Inspektora Nadzoru.

0Oqgoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w czesci Ogolnej Specyfikacji
Techniczne,.

Kazdy materiat i urzgdzenie musi posiadac atest wytworcy stwierdzajgcy zgodnosé jego
wykonania z Polskimi Normami, instrukcjami szczegotowymi, katalogami materiatow
I urzgdzen wraz z dokumentami dopuszczajgcymi do stosowania (certyfikaty, atesty
I aprobaty techniczne ITB i COBRTI ,Instal”).

Rury i ksztattki

Przewiduje sie wykonanie instalacji z rur kielichowych PVC. Dostarczone na budowe

rury z tworzywa majg by¢ bez zarysowan i peknieé.
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Przybory sanitarne

Instalacje kanalizacji sanitarnej wyposazono w:
— umywalki porcelanowe,
— miski ustepowe,
— wpusty podiogowe,
- wywiewki dachowe,
— czyszczaki.

Wszystkie elementy instalacji dostarczone na budowe powinny by¢ nieuszkodzone.

4.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robo6t. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, =zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikdéw, maszyny i pojazdy.

4.7 Transport i skladowanie
Rury i ksztattki
Rury muszg byc¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej diugosci. Ksztattki

przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
I magazynowania nalezy unikaé¢ ich zanieczyszczenia. Rury skiadowac¢ na placu
budowy w miejscach do tego przeznaczonych. SzczegOlnie zwr6ci¢ uwage na ich

zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem.

Pozostale elementy instalacji

Transport pozostatych elementéw instalacji winien odbywac¢ sie pojazdami krytymi.
Wszystko sktadowaé w pomieszczeniach zamknietych, suchych nie powodujgcych

dewastacji i zabrudzen.

4.8 Wykonanie robot

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikaciji.

Ponad to:

— wymagana jest wizja lokalna terenu przysziej budowy,

— mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zyczeniem

Inwestora.
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Montaz rur i ksztaltek

— wyznaczenie miejsca i wysokosci utozenia rurociggow,

— przycinanie rur,

— montaz rur i ksztaltek,

— kontrola zatozonych spadkéw.

Przy montazu nalezy stosowac sie do nizej wymienionych zalecen:

— rurociggi fgczy¢ zgodnie z Wymaganiami Technicznymi COBRTI INSTAL zeszyt
12 ,Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji kanalizacyjnych”,

— przed uktadaniem przewoddw nalezy sprawdzi¢ trase oraz usung¢ przeszkody
(mozliwe do wyeliminowania), moggce powodowac uszkodzenie rurociggow,

— przed ich zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do
montazu nie posiadajg uszkodzen mechanicznych i sg czyste,

— rurociggi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem.

Montaz armatury i osprzetu

Przybory sanitarne tgczone bedg z podejsciami lub pionami kielichowo na uszczelke

poprzez syfony.

Sposbéb prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
I rozporzgdzen oraz wynika¢ z zatozen ogolnych i szczegotowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wtasny
koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robét uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.

Badania i uruchomienie instalacji

Instalacje przed oddaniem do eksploatacji nalezy:

— poddac prébie szczelnosci,

— badaniu natezenia hatasu,

— badaniu zabezpieczenia przed przeptywem zwrotnym.
Wykona¢ to nalezy wedlug wytycznych zawartych w Wymaganiach Technicznych
COBRTI INSTAL zeszyt 12 — Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji

kanalizacyjnych.
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49 Kontrola jako $ci rob6t

Kontrola jakosci robét zwigzanych z wykonaniem instalacji kanalizacyjnej powinna by¢
przeprowadzana w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm
i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom |l
Instalacje sanitarne i przemystowe.”.

Kazda dostarczona partia materiatdw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli
jakosci producenta.

Wyniki przeprowadzonych badan szczelnosci, zabezpieczenia przed przeptywem
zwrotnym oraz badania natezenia hatasu nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie
wymagania zostaty spetnione.

Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robét uznaé za

niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

4.10 Odbiér robo6t

Odbioru rob6t tzn. wykonania instalacji kanalizacji, nalezy dokona¢ w oparciu o

wytyczne zawarte w:
~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
— Wymaganiach Technicznych zeszyt 12 wydanych przez COBRTI INSTAL.
Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robdt nalezy dokonaé
koncowego odbioru technicznego instalacji
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
Swiadectwa jakosci wbudowanych elementow wydane przez poszczegolnych
dostawcow:
— protokoty wszystkich odbiorow czesciowych,
— protokoty przeprowadzenia wymaganych préb szczelnosci.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,
— protokoty z odbiorow i realizacje usuniecia ewentualnych usterek,
— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono wszystkie zmiany
— i uzupetnienia),
— protokoty z wymaganych badan.

Instalacje i urzgdzenia kanalizacyjne podlegajg badaniom wg:
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— PN-81/B-10700.01- ,Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

4.11 Obmiar robot
Obmiar robét nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét:

— rury w mb,
— ksztaltki w sztukach,
— pozostate elementy instalacji w sztukach,

— przybory sanitarne w sztukach.

4.12 Podstawa ptatno Sci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

4.13 Przepisy zwi gzane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom Il —
Instalacje sanitarne i przemystowe”

- Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji kanalizacyjnych” COBRTI
INSTAL zeszyt 12,

— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,

— Stosowne rozporzgdzenia,

— Literatura fachowa.

5. SIEC CENTRALNEGO OGRZEWANIA
CPV 45231000-5, CPV 45231110-9

5.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techniczn  gj

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t w zakresie budowy sieci centralnego ogrzewania w preizolacji
zasilajgcych instalacje c.0. w nastepujgcych obiektach - Stacja przesypowa 72131/I,
Most przenosnikowy 71363/I, Stacja przesypowa 72102/I, Most przenosnikowy 71364/1,
Zbiornik kamienia 70703/l dla inwestycji ,Budowa odstawy tasmowej kamienia ze

zbiornikiem magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do
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wagonow

i samochoddéw w Zaktadzie Gérniczym Janina w Libigzu.”

5.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

5.3 Zakres robo6t obj etych Szczeqgodlow a Specyfikacj a Techniczn g

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce

wykonanie sieci centralnego ogrzewania w preizolacji w zakresie koniecznym do

ogrzewania modernizowanych i projektowanych obiektow.

Niniejsza szczegoOtowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem

nastepujgcych robot:

oznakowanie robat,

dostawe materiatow,

wykonanie prac przygotowawczych,

wpiecie do istniejgcej sieci cieptowniczej,

wyznaczenie trasy rurociggow,

utozenie rurociggow,

wykonanie kompensacji wydtuzen cieplnych rurociggow,
badania instalacji

wykonanie regulacji instalaciji.

5.4 0Ogob6lne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z:

dokumentacjg projektowa,

specyfikacjg technicznag,

poleceniami nadzoru autorskiego,

Prawem Budowlanym,

opracowanym planem BIOZ,

~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci cieptowniczych z rur i
elementow preizolowanych” COBRTI INSTAL zeszyt 4,

odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu moga jedynie dotyczy¢:
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— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materiatdw i urzgdzen pod warunkiem
dotrzymania parametréw technicznych i jakosciowych oraz uzyskaniu akceptacii
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie realizacji
nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz zmniejszac jej

Zywotnosci.

5.5 Materiaty
Do wykonania sieci c.0. mogg by¢ stosowane materialy i wyroby producentéw

krajowych
i zagranicznych. Muszg one posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub
odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi uzyskac, przed zastosowaniem

konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje Inspektora Nadzoru.

Przewody i armatura

Do wykonania sieci c.0. zastosowa¢ armature, rury i Kksztaltki preizolowane.

Dostarczone na budowe elementy muszg by¢ nieuszkodzone.

5.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robét. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie
rob6t zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robo6t. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzenh

spowodowanych przez jego pracownikdéw, maszyny i pojazdy.

5.7 Transport i sktadowanie

Rury i ksztattki

Rury muszg byc¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej diugosci. Ksztattki
przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
I magazynowania nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia. Rury skladowaé¢ na placu
budowy

w miejscach do tego przeznaczonych. Szczegdblnie zwrdcié uwage na ich

zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem.
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Armatura
Transport pozostatych elementow winien odbywaé sie pojazdami krytymi. Wszystko
skladowa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych nie powodujgcych dewastacji

i zabrudzen.

5.8 Wykonanie robot

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikaciji.
Ponad to:
— wymagana jest wizja lokalna terenu przysztej budowy,
- mozliwe jest wykonywanie robét instalacyjnych etapami zgodnie z zyczeniem

Inwestora.

Montaz rurociggéw

Kolejnos¢ wykonywania robot:

— wyznaczenie miejsca utozenia rur,

— wykonanie gniazd i osadzenie uchwytéw,

— przycinanie rur,

— ulozenie rur z zamocowaniem wstepnym (uwzgledniajgc kompensacje),

— wykonanie potgczen

— wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych odpie¢ do modernizowanych
i projektowanych obiektow.

Nalezy stosowac sie do nizej wymienionych zalecen:

— rurociggi tgczone bedag zgodnie z Wymaganiami Technicznymi COBRTI INSTAL
zeszyt 4 oraz zgodnie z systemem w jakim pracuje firma specjalistyczna
zajmujgca sie montazem sieci z rur preizolowanych,

— przed ukladaniem przewoddw nalezy sprawdzi¢ trase oraz usungc przeszkody
(mozliwe do wyeliminowania), moggce powodowac uszkodzenie rurociggow,

— przed ich zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do
montazu nie posiadajg uszkodzen mechanicznych i sg czyste,

— rurociggi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszgcym minimum 0,3%,

— W miejscach przejs¢ przez Sciany i stropy nie wolno wykonywac¢ zadnych
potgczen,

— przewody poziome i pionowe mocowaé nalezy do scian za pomocg uchwytéw

umieszczanych max. co 3,5m.
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Montaz armatury i osprzetu

— rurociggi fgczone z armaturg bedg zgodnie z Wymaganiami Technicznymi
COBRTI INSTAL zeszyt 4 oraz zgodnie z systemem w jakim pracuje firma

specjalistyczna zajmujgca sie montazem sieci z rur preizolowanych.

Sposb6b prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
i rozporzgdzen oraz wynika¢ z zalozeh ogdllnych i szczegbtowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wiasny
koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.

Badania i uruchomienie

Siec c.o. przed uruchomieniem nalezy poddac¢ prébie szczelnosci zgodnie z warunkami
zawartymi w opracowaniu ,Warunki techniczne wykonania i odbioru” COBRTI INSTAL

zeszyt 4.

5.9 Kontrola jako s$ci robo6t

Kontrola jakosci robo6t zwigzanych z wykonaniem sieci centralnego ogrzewania powinna
by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robdt zgodnie z wymaganiami Polskich
Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Kazda dostarczona partia materiatdw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli
jakosci producenta.

Wyniki przeprowadzonych badahn szczelnosci, zabezpieczenia przed przeptywem
zwrotnym oraz badania natezenia hatasu nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie
wymagania zostaty spetnione.

Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robét uznaé¢ za

niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

5.10 Odbidr robot
Odbioru robo6t nalezy dokona¢ w oparciu o wytyczne zawarte w Wymaganiach
Technicznych zeszyt 4 wydanych przez COBRTI INSTAL.
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Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robét nalezy dokonaé
koncowego odbioru.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
Swiadectwa jakosci wbudowanych elementéw wydane przez poszczegoéinych
dostawcow:

— protokoty wszystkich odbiorow czesciowych,

— protokoty przeprowadzenia wymaganych prob szczelnosci.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,

— protokoty z odbioréw i realizacje usuniecia ewentualnych usterek,

— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono zmiany i uzupetnienia),

— protokoty z wymaganych badan.

5.11 Obmiar robét
Obmiar robét nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét:

— rury w mb,

— pozostate elementy w sztukach.

5.12 Podstawa ptatno Sci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

5.13 Przepisy zwi gzane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci cieptowniczych z rur i elementéw
preizolowanych” COBRTI INSTAL zeszyt 4,

— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,

— Stosowne rozporzadzenia,

— Literatura fachowa.
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6. PRZYLACZE WODY PPOZ.
CPV 45231300-8

6.1 Przedmiot Szczeqgodtowej Specyfikacji Techniczn €]

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét w zakresie budowy przytgcza wody ppoz. dla obiektu - Zbiornik kamienia
70703/l dla inwestycji ,Budowa odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow

i samochodéw w Zaktadzie Gérniczym Janina w Libigzu.”

6.2 Zakres stosowania Szczegdtowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

6.3 Zakres robo6t obj etych Szczegdlow g Specyfikacj a Techniczn g

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie przytgcza wody pitne;j.
Niniejsza szczegoOtowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robaot:

— o0znakowanie robot,

— dostawe materiatdw,

— wykonanie prac przygotowawczych,

— wykonanie wykopu i przygotowanie podtoza,

— wykonanie przytgcza wody ppoz.,

— badania instalacji,

— zasypanie i zageszczenie wykopu,

— przywrdcenie gruntu i nawierzchni do stanu pierwotnego.

6.4 0Oqgoblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z:
— dokumentacjg projektowa,
— specyfikacjg technicznag,
— poleceniami nadzoru autorskiego,

— Prawem Budowlanym,
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— opracowanym planem BIOZ,
~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci wodociggowych” COBRTI
INSTAL zeszyt 3,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materialdw i urzadzen pod warunkiem
dotrzymania parametrow technicznych i jakosciowych oraz uzyskaniu akceptacji
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie realizacji
nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz zmniejszac jej

zywotnosci.

6.5 Materialy
Do wykonania instalacji mogg byC¢ stosowane materialy i wyroby producentow

krajowych
I zagranicznych. Muszg one posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub
odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi uzyskac, przed zastosowaniem

konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje Inspektora Nadzoru.

Przewody
Przewiduje sie wykonanie nowego przylgcza z rur g160PE, PN10, SDR17 i spustu

z rurociggu do projektowanej kanalizacji deszczowej g63PE, PN10, SDR17.

Urzadzenia i armatura

- zasuwa podziemna g160PE,

- zasuwa podziemna g63PE- spust z rurociagu,

6.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robo6t. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikdéw, maszyny i pojazdy.
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6.7 Transport i skladowanie
Rury i ksztattki

Rury muszg byc¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej diugosci. Ksztattki
przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
I magazynowania nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia. Rury skfadowa¢ na placu
budowy

w miejscach do tego przeznaczonych. Szczegodlnie zwrécié uwage na ich

zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem.

Urzadzenia i armatura

Transport urzgdzen i armatury winien odbywac sie pojazdami krytymi. Urzadzenia
sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych nie powodujgcych dewastacji

i zabrudzen.

6.8 Wykonanie robot

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikaciji.

Ponad to:

— wymagana jest wizja lokalna terenu przysziej budowy,

— mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zyczeniem

Inwestora.

Roboty przygotowawcze

Podstawg wytyczenia trasy przytgcza przez odpowiednie stuzby geodezyjne stanowi
dokumentacja projektowa i geotechniczna. Nalezy ustali¢ state repery, a w przypadku
niedostatecznej ich ilosci wbudowa¢ tymczasowe repery z rzednymi sprawdzonymi
przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do robot nalezy ustali¢ doktadng lokalizacje i gtebokos¢ utozenia

istniejgcej sieci wodociggowej w miejscu wigczenia.

Roboty ziemne

Wykopy pod przewody powinny by¢ rozpoczynane od najnizej potozonego punktu
rurociggu przesuwajgc sie stopniowo do gory.

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania rob6t —
wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu,

danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

2011




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA NUMER PROJEKTU STRONA
| ODBIORU ROBOT CP/259PB 93

Sposb6b prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
i rozporzgdzen oraz wynika¢ z zalozeh ogdllnych i szczegbtowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wiasny
koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.

Badania i uruchomienie

— Przytgcze do budynku nalezy przed zasypaniem poddac prébie szczelnosci.

— Przed przystgpieniem do badania wstepnego, a nastepnie gidbwnego instalacje
nalezy kilkakrotnie przeptuka¢ wodg przy dodatniej temperaturze zewnetrznej,

— Dokonac¢ przegladu instalacji pod katem szczelnosci potgczen armatury,

— Badania prowadzi¢ zgodnie z warunkami zawartymi w opracowaniu ,Warunki
techniczne wykonania i obioru sieci wodociggowych” COBRTI INSTAL zeszyt 3,

— Po pozytywnych wynikach préb szczelnosci rurociggi poddac¢ dezynfekcji.

6.9 Kontrola jako s$ci robo6t

Kontrola jakosci robdt zwigzanych z wykonaniem przelozenia odcinka sieci
wodociggowej

i przylgcza powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robo6t zgodnie
z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,

Kazda dostarczona partia materiatow powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli
jakosci producenta.

Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze rob6t uzna¢ za

niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

6.10 Odbior robot

Odbioru robét nalezy dokona¢ w oparciu o wytyczne zawarte w:

~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,

— Wymaganiach Technicznych zeszyt 3 wydanych przez COBRTI INSTAL.
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Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
Swiadectwa jakosci wbudowanych elementow wydane przez poszczegolnych
dostawcow:

— protokoty wszystkich odbioréw czesciowych,

— protokoty przeprowadzenia wymaganych prob szczelnosci.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,

— protokoty z odbiorow i realizacje usuniecia ewentualnych usterek,

— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono zmiany i uzupetnienia),

— protokoty z wymaganych badan szczelnosci i dezynfekciji.

6.11 Obmiar robot

Obmiar robét nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot:

— rury w mb,

— pozostate elementy w sztukach.

6.12 Podstawa ptatno s$ci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

6.13 Przepisy zwi gzane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom Il —
Instalacje sanitarne i przemystowe”

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociggowych” COBRTI INSTAL
zeszyt 3,

— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,

— Stosowne rozporzadzenia,

— Literatura fachowa.
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7. PRZYLACZE KANALIZACJI SANITARNEJ
CPV 45232400-6, 45231110-9

7.1 Przedmiot Szczeqotowej Specyfikacji Techniczn €]

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t w zakresie budowy przytgcza kanalizacji sanitarnej z obiektu - Zbiornik
kamienia 70703/l dla inwestycji ,Budowa odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow

i samochoddéw w Zaktadzie Gérniczym Janina w Libigzu.”

7.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

7.3 Zakres rob6t obj etych Szczegdlow a Specyfikacj a Techniczn a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
budowe przytgcza kanalizacji sanitarnej.
Niniejsza szczegOtowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robot:

— oznakowanie robot,

— dostawe materiatow,

— wykonanie prac przygotowawczych,

— wykonanie wykopu i przygotowanie podtoza,

— ufozenie przewodow kanalizacyjnych z PVC-U,

— zabudowa przepompowni sciekéw sanitarnych,

— ufozenie przewodéw kanalizacyjnych ttocznych z PE,

— wpiecie do istniejgcej sieci,

— badania instalacji,

— zasypanie i zageszczenie wykopu,

— przywrdcenie gruntu i nawierzchni do stanu pierwotnego.

7.4 0Oqgoblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z:

— dokumentacjg projektowa,
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— specyfikacjg technicznag,

— poleceniami nadzoru autorskiego,

— Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

— ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” COBRTI
INSTAL zeszyt 9,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materialdw i urzadzen pod warunkiem
dotrzymania parametrow technicznych i jakosciowych oraz uzyskaniu akceptacji
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie realizacji
nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz zmniejszac jej

Zywotnosci.

7.5 Materiaty
Do wykonania instalacji kanalizacji sanitarnej mogg by¢ stosowane materiaty

i wyroby producentow krajowych i zagranicznych. Muszg one posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne Ilub odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi
uzyskaé, przed zastosowaniem konkrethnego materiatlu lub wyrobu, akceptacje

Inspektora Nadzoru.

Przewody
Przewiduje sie wykonanie odcinka przylgcza kanalizacji sanitarnej od budynku do

przepompowni $ciekow sanitarnych z rur kanalizacyjnych kielichowych z PVC
z wydtuzonym kielichem, tgczonych na uszczelki gumowe. Z przepompowni przewiduje

sie poprowadzenie rurociggu ttocznego z rur z tworzywa, tgczonych na zgrzewanie.

7.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robo6t. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikdéw, maszyny i pojazdy.
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7.7 Transport i skladowanie
Rury i ksztattki

Rury muszg byc¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej diugosci. Ksztattki
przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
I magazynowania nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia. Rury skiadowac¢ na placu
budowy w miejscach do tego przeznaczonych. Szczegdlnie zwréci¢ uwage na ich

zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem.

Elementy studzienek kanalizacyjnych

Transport poszczegolnych elementow studzienek odpowiednio zabezpieczonych przed
uszkodzeniem, powinien odbywa¢ sie samochodami. Elementy skiadowa¢ na
utwardzonym terenie, zabezpieczonym przed gromadzeniem sie wod odpadowych.

Kruszywo
Kruszywa mogg by¢é przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob

zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu, w sposéb
zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniem | zmieszaniem z innymi rodzajami

i frakcjami kruszyw.

7.8 Wykonanie robot

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikaciji.

Ponad to:

— wymagana jest wizja lokalna terenu przysziej budowy,

— mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zyczeniem

Inwestora.

Roboty przygotowawcze

Podstawg wytyczenia trasy przylgcza kanalizacji sanitarnej przez odpowiednie stuzby
geodezyjne stanowi dokumentacja projektowa i geotechniczna. Nalezy ustali¢ state
repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowaé tymczasowe repery
z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do robot nalezy zlokalizowa¢ i ewentualnie udroznic istniejgcg
studzienke kanalizacyjng w miejscu wpiecia do sieci kanalizacji zaktadowe;.
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Roboty ziemne

Wykopy pod przewody powinny by¢ rozpoczynane od najnizej potozonego punktu
rurociggu przesuwajgc sie stopniowo do gory.

Wykopy nalezy wykonac¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét —
wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu,

danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Roboty montazowe

Rury z PVC mozna uktada¢ przy temperaturze powietrza od 0 do +30°C.

Przy ukladaniu rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym podiozem nalezy
wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu, a nastepnie wykonac ztgcza.

Potgczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owing¢ folig z tworzywa sztucznego
w celu zabezpieczenia przed $cieraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.
Przepompownie nalezy montowa¢ w wykopie umocnionym. Poziom wilazu w
powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, a w trawnikach i zielencach gorna
krawedz wiazu powinna znajdowacC sie na wysokosci min. 8cm ponad poziomem

terenu.

Sposo6b prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
i rozporzgdzen oraz wynika¢ z zalozeh ogdllnych i szczegbtowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wiasny
koszt.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.

7.9 Kontrola jako sci robot

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem przylgcza centralnego ogrzewania
powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami
Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,

Kazda dostarczona partia materiatdw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli

jakosci producenta.
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Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robét uzna¢ za

niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7.10 Odbidr robot

Odbioru rob6t nalezy dokona¢ w oparciu 0 wytyczne zawarte w:

~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
— Wymaganiach Technicznych zeszyt 9 wydanych przez COBRTI INSTAL.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
Swiadectwa jakosci wbudowanych elementéw wydane przez poszczegoéinych
dostawcow:
— protokoty wszystkich odbiorow czesciowych,
— protokoty przeprowadzenia wymaganych préb szczelnosci.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,
— protokoty z odbioréw i realizacje usunigcia ewentualnych usterek,
— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono zmiany i uzupetnienia),

— protokoty z wymaganych badan.

7.11 Obmiar robd6t

Obmiar rob6t nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot:
- rury w mb,

— pozostate elementy w sztukach i kpl.

7.12 Podstawa ptatno s$ci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

7.13 Przepisy zwi gzane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom Il —
Instalacje sanitarne i przemystowe”

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” COBRTI INSTAL
zeszyt 9,

— Polskie Normy,

— Prawo Budowlane,
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— Stosowne rozporzgdzenia,

— Literatura fachowa.

8. KANALIZACJA DESZCZOWA
CPV 45232400-6, 45231110-9

8.1 Przedmiot Szczeqgobtowej Specyfikacji Techniczn €]

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét w zakresie kanalizacji deszczowej nastepujgcych obiektach - Stacja
przesypowa 72131/I, Stacja przesypowa 72102/, Zbiornik kamienia 70703/ dla
inwestycji ,Budowa odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem magazynowym i stacjg
zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagondw i samochodow w

Zaktadzie Gorniczym Janina w Libigzu.”

8.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji T  echnicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

8.3 Zakres robot obj etych Szczeqgotow a Specyfikacj @ Techniczn a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
budowe kanalizacji deszczowej odprowadzajgcej scieki z odwodnienia zwatdw wegla.
Niniejsza szczegoOtowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem
nastepujgcych robot:

— oznakowanie robot,

— dostawe materiatow,

— wykonanie prac przygotowawczych,

— wykonanie wykopu i przygotowanie podtoza,

— ufozenie przewodow kanalizacyjnych i studzienek,

— wpiecie do istniejgcej sieci,

— badania instalacji,

— zasypanie i zageszczenie wykopu,

— przywrdcenie gruntu i nawierzchni do stanu pierwotnego.
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8.4 0gblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z:

— dokumentacjg projektowa,

— specyfikacjg technicznag,

— poleceniami nadzoru autorskiego,

- Prawem Budowlanym,

— opracowanym planem BIOZ,

- Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” COBRTI
INSTAL zeszyt 9,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczy¢:

— zastgpienia okreslonych w dokumentacji materialdw i urzadzen pod warunkiem
dotrzymania parametréw technicznych i jako$ciowych oraz uzyskaniu akceptacji
Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie realizacji
nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz zmniejsza¢ jej

zywotnosci.

8.5 Materialy
Do wykonania instalacji kanalizacji sanitarnej mogg by¢ stosowane materiaty

i wyroby producentow krajowych i zagranicznych. Muszg one posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne Ilub odpowiada¢ obowigzujgcym normom. Wykonawca musi
uzyskaé, przed zastosowaniem konkretnego materiatu lub wyrobu, akceptacje

Inspektora Nadzoru.

Przewody
Przewiduje sie wykonanie kanalizacji deszczowej zwatéw wegla z rur kanalizacyjnych

kamionkowych.

Elementy studzienek kanalizacyjnych

Zastosowano studzienki kanalizacyjne wiazowe betonowe DN1,2m z wlazem zeliwnym
typu ciezkiego. Poszczegodlne elementy studzienki majg by¢ tgczone na uszczelki.
Element denny wykonany fabrycznie. nawiercone otwory na osadzanie kroc¢cow
potgczeniowych mogg by¢ wykonane przez producenta, albo na miejscu budowy.

Wigczenia rur kanalizacyjnych do studzienki wykona¢ jako przejscia szczelne
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wykorzystujac tuleje ochronne. Studzienki powinny by¢ wyposazone w stopnie wtazowe
w wersji antyposlizgowej. Wszystkie cementy studzienki dostarczone na budowe
powinny by¢ nieuszkodzone.

Przewiduje sie doposazenie istniejgcy studzienek kanalizacji deszczowe] w rejonie

Kruszarni w pierscienie odcigzajgce i wtazy typu ciezkiego.

8.6 Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla

danego rodzaju robot. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie
robét zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot. Wykonawca
zobowigzany jest do wusuwania na biezgco wszelkich uszkodzen, zabrudzen

spowodowanych przez jego pracownikéw, maszyny i pojazdy.

8.7 Transport i sktadowanie
Rury i ksztattki

Rury muszg byc¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej diugosci. Ksztattki
przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
I magazynowania nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia. Rury skfadowa¢ na placu
budowy

w miejscach do tego przeznaczonych. Szczegodlnie zwrécié uwage na ich

zabezpieczenie przed przesunieciem i uszkodzeniem.

Elementy studzienek kanalizacyjnych

Transport poszczegolnych elementow studzienek odpowiednio zabezpieczonych przed
uszkodzeniem, powinien odbywa¢ sie samochodami. Elementy skiadowa¢ na

utwardzonym terenie, zabezpieczonym przed gromadzeniem sie wod odpadowych.

Kruszywo
Kruszywa mogg by¢é przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob

zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu, w sposéb
zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniem | zmieszaniem z innymi rodzajami

i frakcjami kruszyw.

8.8 Wykonanie robot

Podstawowe wymagania podano w Czesci Ogolnej niniejszej specyfikaciji.
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Ponad to:
— wymagana jest wizja lokalna terenu przysziej budowy,
- mozliwe jest wykonywanie robot instalacyjnych etapami zgodnie z zyczeniem

Inwestora.

Roboty przygotowawcze

Podstawg wytyczenia trasy przytgcza kanalizacji deszczowej przez odpowiednie stuzby
geodezyjne stanowi dokumentacja projektowa i geotechniczna. Nalezy ustali¢ state
repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowa¢ tymczasowe repery z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do robot nalezy zlokalizowac i ewentualnie udroznié istniejgca

studzienke kanalizacyjng w miejscu wpiecia do sieci kanalizacji zaktadowe;.

Roboty ziemne

Wykopy pod przewody powinny by¢ rozpoczynane od najnizej potozonego punktu
rurociggu przesuwajgc sie stopniowo do gory.

Wykopy nalezy wykonac¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania rob6t —
wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do gtebokosci wykopu,

danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Roboty montazowe

Przy ukfadaniu rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym podiozem nalezy
wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu, a nastepnie wykonaé ztgcza. Przejscia rur
kanalizacyjnych przez $ciany studzienek nalezy wykonaé¢ w tulejach ochronnych.

Studzienki nalezy wykonywaé w wykopie umocnionym. Wiaz powinien wystawac¢ nad
poziom terenu. Wtaz zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez pracujgcy na terenie

ciezki sprzet.

Sposbéb prowadzenia robo6t

Roboty instalacyjne winny by¢é prowadzone wg obowigzujgcych przepiséw, norm
I rozporzgdzen oraz wynika¢ z zatozen ogolnych i szczegotowych do katalogow,
stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

Projekt organizacji i zagospodarowania placu budowy Wykonawca wykonuje na wtasny
koszt.
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Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robét uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg prowadzone roboty.

8.9 Kontrola jako s$ci robo6t

Kontrola jako$ci rob6t zwigzanych z wykonaniem przylgcza centralnego ogrzewania
powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami
Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robo6t budowlano-
montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”

Kazda dostarczona partia materiatdw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli
jakosci producenta.

Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robét uzna¢ za
niezgodng z wymaganiami i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

8.10 Odbidr robot

Odbioru robo6t nalezy dokona¢ w oparciu 0 wytyczne zawarte w:

~Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.”,
— Wymaganiach Technicznych zeszyt 9 wydanych przez COBRTI INSTAL.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
Swiadectwa jakosci wbudowanych elementéw wydane przez poszczegoéinych
dostawcow:
— protokoty wszystkich odbiorow czesciowych,
— protokoty przeprowadzenia wymaganych préb szczelnosci.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami,
— protokoty z odbioréw i realizacje usunigcia ewentualnych usterek,
— aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy naniesiono zmiany i uzupetnienia),

— protokoty z wymaganych badan.

8.11 Obmiar rob6t

Obmiar rob6t nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot:

— rury w mb,

— pozostate elementy w sztukach i kpl.

2011




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

NUMER PROJEKTU

CP/259PB

STRONA

105

8.12 Podstawa ptatno Sci

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania

0golne”.

8.13 Przepisy zwi gzane

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom Il —

Instalacje sanitarne i przemystowe”

— ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” COBRTI INSTAL

zeszyt 9,
— Polskie Normy,
— Prawo Budowlane,
— Stosowne rozporzgdzenia,

— Literatura fachowa.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

— BRANZA ELEKTRYCZNA

INSTALACJA ELEKTRYCZNA
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Grupa

Klasa

Kategoria rob6t

ST- Roboty w zakresie elektrycznym

452

4523

wznoszenia kompletnych

obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie
inzynierii lgdowej i wodnej

Roboty budowlane w zakresie

Roboty budowlane w zakresie

budowy rurociggow, linii

komunikacyjnych i
elektroenergetycznych

45231000-5

Roboty budowlane

w zakresie budowy
rurociggow, ciggow
komunikacyjnych i linii
energetycznych

45231400-9

Roboty
budowlane
w zakresie
budowy linii
energetyczn
ych

45232000-2

Roboty pomocnicze
w zakresie rurociggow
i kabli

45232200-4

Roboty
pomochnicze
w zakresie
linii
energetyczn
ych

453

4531

Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0

Roboty w zakresie
okablowania oraz

45311100-1

Roboty w
zakresie
okablowani
a
elektryczne

go

instalacji elektrycznych

45311200-2

Roboty w
zakresie
instalacji
elektrycznyc
h

45314000-1

45314200-3

Instalowani
e linii
telefoniczny
ch

Instalowanie urzgdzen
telekomunikacyjnych

45314300-4

Instalowani
e
infrastruktur

okablowani
a

45314310-7

Uktadanie
kabli

45314320-0

Instalowani
e
okablowani
a
komputerow
ego

45315000-8

Instalowanie urzgdzen
elektrycznego

45315100-9

Instalacyjne
roboty
elektrotechn
iczne

ogrzewania i innego
sprzetu elektrycznego
w budynkach

45315300-1

Instalacje
zasilania
elektryczne

go

45315600-4

Instalacje
niskiego
napiecia

45316000-5

Instalowanie
systeméw
os$wietleniowych

i sygnalizacyjnych

45316100-6

Instalowani
e urzgdzen
oswietlenia
zewnetrzne

go
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45316110-9

Instalowani
e urzgdzen
oswietlenia
drogowego

45316200-7

Instalowani

e urzgdzen

sygnalizacyj
nych

45316212-4

Instalowani
e Swiatet
ruchu
drogowego
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét w zakresie instalacji elektrycznej i sterowania dla nowo projektowanych
urzgdzen w zakresie budowy odstawy tasmowej kamienia ze zbiornikiem
magazynowym i stacjg zatadowczg, z mozliwoscig zatadunku kamienia do wagonow i
samochodow w Zaktadzie Gorniczym Janina w Libigzu przy

ul. Gérniczej 23.

1.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Te  chnicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres ogolny robot obj etych Szczegotow g Specyfikacj g Techniczn g

roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci

umozliwiajgce | majgce na celu zasilenie nowoprojektowanych urzgdzen

technologicznych oraz instalacji gniazd przemystowych napieciem 500V

w sieci IT,

— roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu sterowanie nowoprojektowanych urzgdzen
technologicznych,

— roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosSci
umozliwiajgce i majgce na celu wizualizacje pracy nowoprojektowanych
urzgdzen technologicznych oraz urzgdzen branzy instalacyjnej,

— roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie instalacji oswietlenia podstawowego i
awaryjnego w  nowoprojektowanych  obiektach, instalacji o$wietlenia
zewnetrznego oraz instalacji gniazd 3-fazowych (400V)
i 1-fazowych (230V),

— roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci

umozliwiajgce i majgce na celu zasilenie nowoprojektowanych instalacji

2011




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA NUMER PROJEKTU STRONA
| ODBIORU ROBOT CP/259PB 110

oswietlenia, urzadzeh branzy instalacyjnej oraz instalacji gniazd 3-fazowych
(400V) i 1-fazowych (230V),

— roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie instalacji odgromowej, uziemiajgcej i
wyroéwnawczej nowoprojektowanych obiektow,

— roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce | majgce na celu wykonanie instalacji telefonicznej
nowoprojektowanych obiektow,

1.4 Zakres szczego6towy robot obj  etych Szczego6tow g Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych

z montazem instalacji elektrycznych:

CPV —45231400-9, CPV —45232200-4

Roboty w zakresie budowy linii energetycznych:

— wylozenie wigzki kabli (2xYAKYFtly 4x150mm?) pomiedzy rozdzielnicg
2RG 500V, a ztgczem kablowym ZK RP1.3,

— wylozenie wigzki kabli (2xYAKYFtly 4x240mm? pomiedzy rozdzielnicg
RP 500V, a rozdzielnicg 4RS 500V,

- wylozenie wigzki kabli (3XYAKYFtly 4x150mm?) pomiedzy rozdzielnica
2RGO 400/230V, a ztaczem kablowym ZK-3 (2RO8/2R0O8/1),

- wylozenie wigzki kabli (3xYAKYFtly 4x150mm?) pomiedzy zlaczem kablowym
ZK-3 (2RO8/2R08/1), a rozdzielnicg 2RO8 400/230V,

- wylozenie wigzki kabli (3XYAKYFtly 4x150mm?) pomiedzy rozdzielnicg
1R09/1 400/230V, a rozdzielnicg 2R0O8 400/230V,

— modernizacja pola w rozdzielnicy 2RG 500V,

— modernizacja pola w rozdzielnicy RP 500V,

— modernizacja pola w rozdzielnicy 2RGO 400/230V,

— zabudowa ztgcza ZK RP1.3 500V przy budynku pompowni wody swiezej,

— zabudowa zigcza ZK-3 (2R0O8/2R0O8/I) 400/230V przy budynku wody swiezej.

CPV —45311000-0, CPV —45311100-1, CPV —45311200-2

Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych:

— instalacja odgromowa nowoprojektowanych obiektow,

— instalacja uziemiajgca w nowoprojektowanych obiektach,
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instalacja potgczen wyrownawczych w nowoprojektowanych obiektach,
zabudowa tras kablowych wewnagtrz nowoprojektowanych obiektow dla linii
energetycznych zasilajgcych nowe rozdzielnice 4RS 500V, 2RO08 400/230V,
1R09/1 400/230V,

zabudowa rozdzielnicy wykonanej w technice modulowej stacjonarnej
4RS 500V,

zabudowa rozdzielnic 1RO09 400/230V sekcja | oraz 2R0O8 400/230V

wykonanych w oparciu o system rozdzielnic skrzynkowych.

CPV —45314000-1, CPV — 45314200-3, CPV — 45314300-4, CPV — 45314310-7, CPV

—45314320-0

Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych:

zabudowa tras kablowych wewngtrz nowoprojektowanych obiektow dla linii
telefonicznych i informatycznych,

wytozenie kabla telekomunikacyjnego YnTKSXekw 21x2x0,8 mm pomiedzy
istniejgca rozdzielnig teletechniczng RT 561 gtowica .C,
a nowoprojektowanym rozdzielnikiem RT 72102 (stacja przesypowa) dla 50 par,
wytozenie kabla telekomunikacyjnego YnTKSXekw 21x2x0,8 mm pomiedzy
nowoprojektowanym rozdzielnikiem RT 72102 (stacja przesypowa) dla 50 par, a
nowym rozdzielnikiem RT 70703/l (budynek zbiornika kamienia) dla 50 par,
zabudowa rozdzielnikbw dla 50 par RT 72102 (stacja przesypowa) oraz
RT 70703/l (budynek zbiornika kamienia),

wykonanie instalacji telefonicznych dla poszczegdlnych aparatow telefonicznych
zabudowanych w nowoprojektowanych obiektach kablem YnTKSXekw 2x2x0,8
mm,

zabudowa aparatow telefonicznych w nowoprojektowanych budynkach:

= stacji przesypowej 72131/l — 1szt.,

= stacji przesypowej 72102 — 2szt.,
= moscie przenosnikowym 71363/l — 1szt.,
» budynku zbiornika kamienia 70703/l — 6szt..

wytozenie swiattowodu pomiedzy nowoprojektowang szafg switchy w budynku
zbiornika kamienia 70703/, a nowoprojektowang szafg w serwerowni

w budynku kompleksowym,
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wykonanie okablowania teletechnicznego pomiedzy poszczegdlnymi elementami
ukladu sterowania i wizualizacji w nowoprojektowanym budynku zbiornika
kamienia 70703/1,

zabudowa szaf ze switchami sieci informatycznych w budynku zbiornika
kamienia 70703/l oraz w serwerowni w budynku kompleksowym,

wykonanie potgczenia nowoprojektowanych sieci informatycznych z sieciami
istniejacym w zaktadzie ZG Janina,

zabudowa systemu telewizji przemystowe] w oparciu o kamery IP wraz
z okablowaniem strukturalnym do obserwacji obszaru zaladunku
z nowoprojektowanego budynku zbiornika kamienia 70703/l oraz do obserwacji

poziomu zabudowy nowoprojektowanego przesiewacza.

CPV —45315000-8, CPV —45315100-9, CPV —45315300-1, CPV —45315600-4,

Instalowanie urzadzen elektrycznego ogrzewania i innego sprzetu elektryczneqo

w budynkach:

zabudowa tras kablowych wewngtrz nowoprojektowanych obiektow dla instalaciji
zasilajgcych urzgdzenia technologiczne, urzgdzenia branzy instalacyjnej, obwody
oswietlenia wewnetrznego, obwody gniazd przemystowych 500V, obwody gniazd
3-fazowych (400V) i 1-fazowych (230V),

zabudowa instalacji zasilajgcych napieciem 500V z rozdzielnicy 4RS 500V dla
nowoprojektowanych urzgdzen technologicznych o oznaczeniach Ul, U2, U3,
U7, U8, U2.1A.1, U2.1A.2, U2.1A, U5A, U5B, U5C, U5D, UGA, U6B, U4, Ull,
U9, U10,

zabudowa instalacji  sterowniczych dla  urzadzen  technologicznych
nowoprojektowanych o oznaczeniach Ul, U2, U3, U7, U8, U2.1A.1, U2.1A.2,
U2.1A, U5A, U5B, U5C, U5D, UBA, U6B, U4, Ul11, U9, U10,

zabudowa instalacji zasilajgcej z rozdzielnicy 4RS nowoprojektowane gniazda
przemystowe GN1 i GN2 napieciem 500V,

zabudowa instalacji zasilania urzgdzen branzy instalacyjnej zabudowanych
w budynku zbiornika kamienia 70703/l z rozdzielnicy 2RO8 400/230V:

= wentylator wyciggowy 200m®/h-poz.4,0 - 230VAC
= aparat grzewczo-wentylacyjny-poz.6,6 - 230VAC
* nagrzewnica elektryczna-poz.11,25 - 400VAC
= wentylator nawiewny-400m*/h-poz.11,25 - 230VAC
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= wentylator wyciggowy 95m®h-poz.11,25 - 230VAC
= podgrzewacz zbiornikowy 5dm3-poz.11,25 - 230VAC

= podgrzewacz zbiornikowy 10dm3-poz.11,25 - 230VAC

= wentylator wyciggowy 95m®h-poz.11,25 - 230VAC
= zestaw hydroforowy-poz.11,25 - 400VAC
= aparat grzewczo-wentylacyjny-poz.23,40 - 230VAC
= aparat grzewczo-wentylacyjny-poz.23,40 - 230VAC
= aparat grzewczo-wentylacyjny-poz.28,05 - 230VAC
= aparat grzewczo-wentylacyjny-poz.28,05 - 230VAC
= wywietrzak dachowy-p0z.32,75 - 230VAC
= wywietrzak dachowy-p0z.32,75 - 230VAC
= kabel grzejny nr 1 - 230VAC
= kabel grzejny nr 2 - 230VAC,

zabudowa instalacji zasilania urzgdzen branzy instalacyjnej zabudowanych
w budynku stacji przesypowej 72102 z rozdzielnicy 1RO9 sekcja | 400/230V:

= zestaw hydroforowy dla C.O. - 400VAC
zabudowa instalacji zasilania gniazd 3-fazowych (400V) zasilanych
z rozdzielnicy 2RO0O8 400/230V na poziomie 11,25m w budynku zbiornika
kamienia 70703/1,
zabudowa instalacji zasilania gniazd 1-fazowych (230V) zasilanych
z rozdzielnicy 2RO0O8 400/230V na poziomie 11,25m w budynku zbiornika
kamienia 70703/I,
zabudowa instalacji zasilania gniazd 3-fazowych (400V) zasilanych
z rozdzielnicy 1R0O9 sekcja | 400/230V w budynku stacji przesypowej 72102,
zabudowa instalacji zasilania gniazd 1-fazowych (230V) zasilanych
Z rozdzielnicy 1R0O9 sekcja |1 400/230V w budynku stacji przesypowej 72102 na
poziomie 6,85m oraz na poziomie 9,95m, 15,0m, 18,0m,
zabudowa instalacji oswietlenia wewnetrznego w nowoprojektowanych
budynkach zasilanych z rozdzielnicy 2RO8 400/230V:

= osSwietlenie poziom 4,0m - 70703/1
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= osSwietlenie poziom 6,6m - 70703/
= oswietlenie rozdzielnia poziom 11,25m - 70703/1
= oswietlenie WC i kuchnia poziom 11,25m - 70703/1

= oswietlenie pom. techniczne poziom 11,25m - 70703/l

= oswietlenie poziom 23,40m - 70703/
= oswietlenie poziom 28,05m - 70703/
= oswietlenie klatka schodowa - 70703/
= oswietlenie mostu przenosnikowego - 71364,

zabudowa instalacji oswietlenia wewnetrznego w nowoprojektowanych
budynkach zasilanych z rozdzielnicy 1RO9 sekcja | 400/230V:

= oswietlenie most przenosnikowy - 71363-cz.l

= oswietlenie most przenosnikowy - 71363-cz.ll

= osSwietlenie stacja przesypowa - 72102-poz. 6,85
= osSwietlenie stacja przesypowa - 72102-poz. 9,95
= oswietlenie stacja przesypowa - 72102-poz. 15,0
= oswietlenie stacja przesypowa - 72102-poz. 18,0
= oswietlenie stacja przesypowa - 72131,

zabudowa instalacji zasilania obwoddéw sterowniczych napieciem 220VAC
w sieci IT,

zabudowa instalacji zasilania napieciem 230VAC gwarantowanym dla uktadu
sterowania,

zabudowa instalacji zasilania uktadu wag tasmociggowych zabudowanych na
przenosnikach oznaczonych U2 i U8,

zabudowa instalacji zasilajgcych urzgdzenia uktadu sterowania i wizualizacji,
zabudowa instalacji zasilania nowoprojektowanego systemu telewizji
przemystowej,

zabudowa szafy wyposazonej w uklad zabezpieczen poszczegoinych obwodow
sterowniczych oraz w sterownik,

zabudowa zasilacza awaryjnego o mocy 5kVA wraz z modutami bateryjnymi,

zabudowa pulpitu sterowniczego uktadu wizualizacji i sterowania,
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zabudowa stanowisk lokalnego sterownia urzgdzen nowoprojektowanego ciggu
technologicznego,

oprogramowanie uktadu sterownia oraz wizualizacji nowoprojektowanego ciggu
technologicznego,

uruchomienie poszczegoélnych urzadzen,

wykonanie pomiaréw dla instalacji elektrycznej oraz sterowniczej.

CPV —45316000-5, CPV —45316100-6, CPV —45316110-9, CPV — 45316200-7, CPV

—45316212-4,

Instalowanie systemoéw oswietleniowych i sygnalizacyjnych:

instalacja oswietlenia zewnetrznego,
zabudowa sygnalizacji swietlnej w obrebie zatadunku na samochody przy

nowoprojektowanym budynku kamienia 70703/I.

1.5 Ogolne okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami

| przepisami.

aprobata techniczna - dokument dotyczacy wyrobu, stwierdzajgcy jego
przydatnos¢ do okreslonego =zakresu z wyposazeniem, wewnetrznymi
potgczeniami, osprzetem, obudowami i konstrukcjami wsporczymi - stuzgcych
do fgczenia, sterowania, pomiaru, zabezpieczen i regulacji pracy obwodow
elektrycznych,

instalacja elektryczna - zesp6t odpowiednio potgczonych przewodow i kabli
wraz ze sprzetem i osprzetem elektroinstalacyjnym (np. elementami mocujgcymi
i izolacyjnymi), a takze urzgdzeniami oraz aparatami
- przeznaczony do przesytu, rozdziatu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikow
energii elektrycznej,

kabel (kabel elektryczny) - przewdd jedno - Iub wielozylowy z oddzielng
izolacjg kazdej zyly, przeznaczony do przewodzenia pradu elektrycznego,
zaopatrzony w powitoke ochronng i pancerz uzalezniony od s$rodowiska,
w jakim ma by¢ utozony (ziemia, woda, kanaty podziemne, powietrze itp.),

napi ecie znamionowe instalacji - napiecie, na ktére instalacja elektryczna lub

jej czesc¢ zostata zaprojektowana (zbudowana),
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obcigzalnos¢é pradowa dtugotrwata (przewodu) - maksymalna warto$é
prgdu, ktéry moze pilyngé dlugotrwale w okreslonych warunkach bez
przekraczania dopuszczalnej temperatury przewodu,

obci gzenie instalacji elektrycznej - stan pracy instalacji, w ktorym czes¢ badz
wszystkie odbiorniki energii elektrycznej w poszczegdlnych obwodach sg
wilgczone i pobierajg energie; rozréznia sie obcigzenie instalacji prgdem lub
moca,

obwdd (instalacji elektrycznej) - zespot elementdéw np. odbiorniki, aparaty
elektryczne, tgczniki) odpowiednio potgczonych ze sobg przewodami
elektrycznymi i posrednio lub bezposrednio ze zrodiem energii (ztgcze, zrodio
awaryjne) chronionych wspélnym zabezpieczeniem,

odbiornik energii elektrycznej - urzadzenie przeznaczone do przetwarzania
energii elektrycznej w inng forme energii, np. $wiatto, energie mechaniczng,
osprz et elektroinstalacyjny - zestaw (zbior) elementdw o rdznej konstrukciji,
zaleznej od sposobu ukfadania przewodow instalacji elektrycznej, przeznaczony
do mocowania, fgczenia i  ochrony (ostony) tych  przewodow
(np. uchwyty, puszki instalacyjne, listwy ostonowe i zaciskowe, rury os tonowe
itp.),

oswietlenie  podstawowe - oSwietlenie  elektryczne  wewnetrzne
lub/i zewnetrzne, zasilane z podstawowego zrodta energii (ztgcza), zapewniajgce
w danym miejscu wymagane warunki oswietlenia przy normalnej pracy urzgdzen
oswietleniowych,

oswietlenie awaryjne - oswietlenie elektryczne samoczynnie wigczajgce sie w
przypadku wystgpienia przerwy w zasilaniu podstawowym, majgce na celu
zapewnienie dostatecznej widocznosci w pomieszczeniach (o$wietlenie
bezpieczenstwa) oraz umozliwienie ewentualnej ewakuacji ludzi z budynku
(oswietlenie ewakuacyjne) oswietlenie awaryjne jest zasilane z awaryjnych
zrodet zasilania (akumulatory),

przewdd elektryczny - ement instalacji elektrycznej stuzgcy do przewodzenia
pradu, wykonany z materiatu o dobrej przewodnosci elektrycznej w postaci drutu,

linki lub szyny, izolowany lub bez izolacji,
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przewod neutralny (N) - przewdd potgczony bezposrednio z punktem
neutralnym uktadu sieci i mogacy stuzy¢ do przesytania energii elektrycznej,
przewod ochronny (PE) - przewod lub zyla przewodu przeznaczony do
potgczenia: czesci objetych potgczeniem wyréwnawczym, gtownej szyny
uziemiajgcej, uziomu, oraz uziemionego punktu neutralnego zrédta zasilania lub
sztucznego punktu neutralnego,

rozdzielnica (giéwna tablica zasilaj aca) - zespot odpowiednio dobranej
I wzajemnie potgczonej aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowej, tgczeniowej i
pomiarowokontrolnej, usytuowany w szafce wolno stojgcej, przysciennej lub
wnekowej - z jednej strony potgczony ze ztgczem doprowadzajgcym energie
elektryczng z sieci, a z drugiej - z wewnetrznymi liniami zasilajgcymi,
uziemienie - potaczenie bezposrednie lub posrednie okreslonego punktu
obwodu elektrycznego z ziemig w celu zapewnienia bezpiecznej i prawidiowej
pracy urzgdzen elektrycznych,

zwody instalacji odgromowej - sg czescig zewnetrznej instalacji odgromowej
odpowiedzialnej za przejmowanie prgdéw piorunowych,

przewody odprowadzaj gce odgromowej - Sg czescig zewnetrznej instalacji
odgromowej tgczgce zwody ze ztgczami kontrolnymi,

przewdd uziomowy - przewod tgczacy zigcze probiercze z uziomem czesé
przewodu uziomowego jest umieszczona pod ziemig,

zwody instalacji odgromowej - sg czescig zewnetrznej instalacji odgromowej

odpowiedzialnej za przejmowanie prgdéw piorunowych.

1.6 Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z:

dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczna,
poleceniami nadzoru autorskiego,
Prawem Budowlanym,

opracowanym planem BIOZ,
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— ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych” czes¢ D:
Roboty instalacyjne ITB zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne
w budynkach przemystowych,

— odnosnymi normami i przepisami.

Odstepstwa od projektu mogg jedynie dotyczyc:

— dostosowania instalacji elektrycznych do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych,

— zastgpienia okre$lonych w dokumentacji materiatow lub urzgdzen pod
warunkiem dotrzymania parametrow technicznych i jakosciowych i uzyskaniu
akceptacji przez Inwestora.

Wszelkie odstepstwa i zmiany w stosunku do projektu, wprowadzone w trakcie
realizacji, nie mogg obniza¢ wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji oraz

zmniejszac jej zywotnosci.
2. MATERIALY
2.1 Ogllne wymagania dotycz gce materiatow

Do wykonania instalacji elektrycznych mogg byC¢ stosowane materiaty i wyroby
producentéw krajowych i zagranicznych. Wszystkie zakupione przez Wykonawce
materiaty, dla ktorych PN i BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub
atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w dokument deklaracji
zgodnosci. Wykonawca przed wbudowaniem materialu ma obowigzek okazac
Inspektorowi Nadzoru prébki materiatu oraz deklaracje zgodnosci, w celu sprawdzenia
jego jakosci. Przewody i kable elektryczne nalezy prowadzic w sposob
umozliwiajgcy ich wymiane, bez potrzeby naruszania konstrukcji budynku.
Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzgdzen elektrycznych w budynkach
powinno zapewni¢ bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie okreslonych

odlegtosci i ich wzajemnego usytuowania.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem,

zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwosé.
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Montaz poszczegoélnych elementéw instalacji elektrycznych i sterowniczych oraz

urzgdzen nalezy wykonac zgodnie z instrukcjami podanymi przez producenta.

Wszystkie elementy konstrukcji metalowych wykonanych dla instalacji elektrycznych

I sterowniczych dostarczona na budowe powinny by¢ zabezpieczona antykorozyjnie.

2.1Kable i przewody
Do wykonania instalacji elektrycznych i sterowniczych nalezy uzy¢ typy kabli
i przewodéw przedstawionych w dokumentacji projektowej lub innych

o rownorzednych parametrach zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

2.2Rozdzielnice, szafy sterownicze, szafy i rozdzi  elnice teleinformatyczne,
stanowiska sterowania miejscowego, zt gcza rozdzielcze, aparaty
telefoniczne

Wykonawca zapewni dostarczenie i zabudowe:

— Jjednosekcyjnej kompletnej rozdzielnicy stycznikowej 500V wykonanej
w technice stacjonarnej modutowej o stopniu ochrony min. 1P54,

— dwobch rozdzielnic 400/230 wykonanych w oparciu o system rozdzielnic
skrzynkowych o stopniu ochrony min. IP65,

— zigcza 500V oraz zigcza 400/230V wykonanych w oparciu o system rozdzielnic
skrzynkowych o stopniu ochrony min. IP65,

— kompletnej szafy ze sterownikiem PLC, ukladami posredniczgcymi
I zasilajgcymi obejmujgcymi uktady sterowania, wizualizacji i nadzoru,

— szafy wyposazonej w uklad zasilania gwarantowanego wybranych ukladéw
sterowania,

— kompletnej szafki teleinformatycznej do zabudowy nasciennej wyposazonej w
elementy ukfadow sieci informatycznych sterownikéw, uktadu wizualizacji oraz
sieci ogolnokopalnianej,

— kompletnej szafy teleinformatycznej do zabudowy stacjonarnej wyposazonej
w elementy uktadow sieci informatycznych sterownikéw, uktadu wizualizacji oraz
sieci og6lnokopalnianej,

— dwaoch rozdzielnic sygnatow telefonicznych,

— kompletnego pulpitu obejmujgcego elementy systemu wizualizacji, systemu wag,

uktadu sterowania sygnalizatorem,
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— przemystowych aparatéw telefonicznych o stopniu ochrony IP65,

— kompletnych stanowisk sterowania lokalnego urzgdzen objetych zakresem
niniejszego opracowania wykonanych w oparciu o system rozdzielnic
skrzynkowych o stopniu ochrony min. IP65.

Dopuszcza sie dostarczenie w/w elementow w postaci czesci, ktore zostang
zmontowane na obiekcie. Wykonawca dostarczy zaswiadczenia o jakosci lub atesty
oraz dokumenty deklaracji zgodnosci w/w elementéw. Przy rozdzielnicach 500V
i 400/230V oraz zlgczach rozdzielczych muszg by¢ umieszczone schematy ideowe
potgczen z opisem aparatury, wielkosci prgdow znamionowych. Schematy winny byc¢

zabezpieczone przed kurzem i wilgocia.

2.3 Oprawy o swietleniowe
Do wykonania oswietlenia obiektow nalezy zastosowa¢ oprawy typu zgodnie ze

wskazaniem w projekcie.

2.4 Wagi
Wykonawca zapewni dostarczenie oraz montaz wraz z podigczeniem wag

tasmociggowych zgodnie z danymi dostarczonymi przez producenta urzgdzenia.

2.5Telewizja przemystowa
Wykonawca zapewni dostarczenie oraz montaz wraz z podigczeniem wszystkich
elementow telewizji przemystowej zgodnie ze wskazaniem w projekcie oraz zgodnie z

danymi dostarczonymi przez producenta.

2.6 Osprz et instalacyjny
Nalezy montowacC osprzet instalacyjny typ i producent wskazany przez Inwestora

uwarunkowany posiadanym aktualnym atestem na znak bezpieczenstwa.
3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest zastosowac sprzet i maszyny sprawne, wiasciwe dla
danego rodzaju robodt. Sprzet uzyty do wykonywania robdét powinien spetniac
wymagania BHP. Sprzet uzywany do roboét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustaleh

sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Wykonawca
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dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkOéw umowy,
zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot. Liczba
i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot. Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na
biezgco  wszelkich  uszkodzen, zabrudzeh  spowodowanych przez jego

pracownikow, maszyny i pojazdy.
4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materiatdbw, elementow, konstrukcji, urzadzeh itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty w sposéb zapobiegajgcy ich  przemieszczaniu
I uszkodzeniu. Zatadowanie i wytadowanie konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. o duzej
masie lub znacznym gabarycie nalezy przeprowadza¢ za pomocg dzwigow lub
postugujgc sie pomostem - pochylnig. Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu
montazu ciezkich urzadzen, ktore nie majg két jezdnych, nalezy wykona¢ za pomocg
wozkéw lub rolek. Przy przewozie i transporcie materiatow, elementéw, konstrukcji,
urzgdzen, maszyn itp. za pomocg dzwigow oraz na pochylniach nalezy przestrzegaé
aktualnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie
i wyladunku recznym — aktualnych przepiséw dotyczacych recznego przenoszenia
ciezarbw. W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury
elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow,
a w szczegolnosci: transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi
drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie wewngtrz fadowni; na czas transportu
nalezy z przewozonych urzadzeh zdemontowaé¢, odpowiednio zabezpieczyé
i przewozi¢ oddzielnie czule przyrzgdy pomiarowe, aparature rejestrujgca,
przekazniki, oraz inng aparature mniej odporng na wstrzgsy i drgania, aparature
I urzgdzenia ostroznie zatadowywac¢ i zdejmowac, nie narazajgc ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powiok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp., przy
transporcie wylgcznikbw i1 transformatoréw nalez stosowa¢ sie do zalecenh

producenta. Zaleca sie dostarczanie urzgdzen i ich konstrukcji oraz aparatow na
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stanowiska montazu bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego
transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegoélnie duzych
i ciezkich elementéw. Transport kabli nalezy dokona¢ z zachowaniem warunkéw: kable
nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach
jezeli masa kregu nie przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5°C,
przy czym wewnetrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna srednica
kabla, zaleca sie przewozenie bebnow z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza
sie przewozenie bebnow  z kablami na  skrzyniach samochodow
ciezarowych lub przyczep, bebny z kablami przewozone na skrzyniach samochodu
powinny by¢é ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bebnow powinny byc¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni samochodu, kladzenie
bebnow z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy
uktada¢ poziomo, zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w czasie
przewozenia bebna z kablami, umieszczenie i zdejmowanie bebnéw z kablami ze
skrzyni samochodu zaleca sie wykona¢ przy pomocy dzwigu, swobodne staczanie
bebnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregdéw kabli jest

zabronione.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepisow
ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1Wymagania ogolne
Wykonawca jest zobowigzany do dokonania wizji lokalnej terenu przysziej budowy
przed przystgpieniem do rozpoczecia robot. Roboty bedg prowadzone czesciowo
w czasie ruchu Zakladu. Wykonanie robdét powinno odbywaé sie zgodnie ze
specyfikacja, badz innym dodatkowym dokumentem, zatwierdzonym przez
Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z
umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatbw i wykonanych robdt, za
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2Roboty demonta zowe i modernizacyjne
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Wykonawca wykona prace demontazowe aparatury w istniejgcych rozdzielnicach
w ktérych bedg modernizowane pola zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz
demontaz instalacji modernizowanych urzgdzen. Elementy zdemontowane Wykonawca
zlozy w wyznaczonym przez Inwestora miejscu.
Prace demontazowe elementéw urzadzeh czynnych nalezy przeprowadzac
w terminach uzgodnionych z Inwestorem.

5.3Roboty monta zowe
Nowe rozdzielnice, szafy poszczegolnych systemoOw, stanowiska sterowania
miejscowego Wykonawca zabuduje w miejscach wskazanych w dokumentaciji
projektowej w nowoprojektowanych obiektach. Instalacje elektryczne i sterownicze
uklada¢ w sposob zapewniajgcy zabezpieczenie izolacji kabli i przewodow przed
mechanicznym uszkodzeniem. W kazdym punkcie podziatu instalacji pozostawi¢ zapas
zapewniajgcy stworzenie skutecznego potgczenia elektrycznego.
Instalacje elektryczne i sterownicze ukfada¢ nalezy zgodnie z dokumentacjg projektowg
na istniejgcych elementach tras kablowych lub na trasach ktére Wykonawca zabuduje
zgodnie z projektem. Trasowanie nalezy wykonac¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku
oraz zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢
dostepna dla prawidtowe;j konserwacji
i remontéw. Trasa instalacji powinna przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych.
Dopuszcza sie zmiany tras instalacji uzgodnionych z Inwestorem z zachowaniem
obowigzujgcych norm i przepisow uktadania kabli i przewodow. Instalacje nalezy
uklada¢ w sposob zapewniajgcy ochrone przed mechanicznym uszkodzeniem izolacji
przewodow. Na koncach kabli i przewodow nalezy umiescic¢ trwate napisy zawierajgce
co najmniej symbol i nr kabla.
Stanowiska sterowania zabudowa¢ na konstrukcjach metalowych przytwierdzonych do
posadzki. Mocowanie wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta. Nalezy zapewnic
trwate, bezpieczne mocowanie i osadzanie sprzetu i osprzetu. Do mocowania sprzetu i
osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podioza.
Oprawy oswietleniowe montowa¢ w miejscach zgodnie z projektem. Oprawy
mocowac zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w karcie wyrobu.
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych i sterowniczych i mocowania osprzetu i opraw oswietleniowych,

powinny by¢ zamocowane w Sposob pewny i trwaty.
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W instalacjach elektrycznych wnetrzowych igczenie przewodow nalezy wykonywac
w sprzecie, osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potgczen
skrecanych. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych. Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi
(linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane.
Miejsca potgczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikbw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Potgczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku
i korozja.
Montaz muf kablowych dla zapewnienia trwatego potaczenia kabli elektrycznych ktére
bedg musiaty zosta¢ wydtluzone wykona¢ zgodnie z instrukcjg podana przez
producenta.
5.40programowanie
Wykonawca wykona oprogramowanie sterownika oraz stanowiska sterowania
zdalnego zgodnie z technologig funkcjonowania poszczegoéinych urzadzen i ich
wzajemnych powigzan. Wykonawca na etapie tworzenia oprogramowania ustali
doktadnie z Inwestorem funkcjonalnos¢ oprogramowania oraz zakres wizualizacji pracy
urzagdzen. Wykonawca wykona potgczenie nowego systemu  sterowania
I wizualizacji z systemem nadrzednym pracujgcym na ZG Janina.
5.5Préby i pomiary pomonta zowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia prob pomontazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw.
Nalezy wykonaé proby wykonanej instalacji i sporzadzi¢ protokoty pomiarowe. Do
przeprowadzenia pomiaréw nalezy uzywac¢ miernikOw posiadajgcych aktualne atesty
legalizacyjne lub wzorcowania. Nalezy wykona¢ nastepujgce pomiary :

— ciggtosci przewodow ochronnych,

— pomiar rezystancji izolacji,

— pomiar ochrony przeciwporazeniowej,

— pomiar natezenia oswietlenia,
Pomiary instalacji elektrycznej winny by¢ wykonane (zatwierdzone) przez osobe
posiadajgcg kwalifikacje wymagane przy wykonaniu dozoru nad eksploatacjg
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urzagdzen, instalacji oraz sieci energetycznej zgodnie z art. 62 ustawy Prawo
Budowlane.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci robo6t zwigzanych z wykonaniem robot powinna byé przeprowadzana w
czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych. Czes¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 3: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach przemystowych.”
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci materiatow.
Inspektor nadzoru moze zazgda¢ aby Wykonawca dostarczyt $Swiadectwa
potwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaty prawidtiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

Kontrola w szczegolnosci powinna obejmowac:

zbadanie materiatow i elementéw instalacji pod katem ich zgodnosci
z cechami podanymi w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi
podanymi przez Wytworce,

— badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

— badanie zabezpieczenia prac na wysokosci,

— badania w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczna i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych Ilub warunkami
technicznymi  wytwércy materialtdw, ewentualnie innymi  umownymi
warunkami,

— badanie poprawnosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od innych
instalacji i ich zabezpieczenia,

— badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu przez sciany, stropy (rury
ochronne),

— badanie zabezpieczenia przed korozjg (zaciski),

— badanie rezystancji izolacji utozonych instalaciji,

— badanie parametréw zabezpieczen przeciwporazeniowych.

7. ODBIOR ROBOT
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Odbioru robot nalezy dokonaé w oparciu o wytyczne zawarte w publikacji: ,Warunki
techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlanych. Czes¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 3: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach przemystowych.”
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci i wartosci. O catkowitym zakonczeniu robét oraz gotowosci
do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiér ostateczny robo6t nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakonczenia robot. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja
wyznaczona przez Inwestora z udzialem Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacjg projektows.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce
dokumenty:

— certyfikaty, deklaracje zgodnosci i karty katalogowe zastosowanych

urzgdzen i materiatow,

— wyniki pomiarow.
W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.
8. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe dla poszczegdllnych typow instalacji zostaty wyszczegdlnione

w przedmiarze robot.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne

wymagania dotyczgce pfatnosci podano w specyfikacji technicznej

~Wymagania ogélne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlanych. Czes¢ D:
Roboty instalacyjne. Zeszyt 3: Instalacje elektryczne i piorunochronne
w budynkach przemystowych.” Wydany przez Instytut Techniki Budowlane]
2008 .,

Polskie Normy,

Prawo Budowlane,

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
12.04.2002 — DZ.U.02.75.690 z pOzniejszymi zmianami,

Literatura fachowa.

11. PRACE TOWARZYSZACE

Wykonawca wykona inwentaryzacje powykonawczg. Zmiany w stosunku do projektu

przedstawi w formie uzgodnionej z Inwestorem.
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AUTORZY OPRACOWANIA

Branza budowlana — Jan Matczyk

Branza mechaniczna — Janusz Miczajka .

Branza instalacyjna — Teresa Kateusz .

Branza elektryczna — Artur Przewlocki

Tychy listopad 2012 r.
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